TOSHIBA VF-MB1 2012 ENETEX-TEP s.r.o.

11. Tabulk a aveni

11.1  Parametr pro nastaveni kmitoctu

Ozna- Min. nast. jedn. Uziv. |Odkaz na
&eni Funkce Jednotka panel/komunikace nastav. | E6581697
£r | ZH kmitotu Hz 0,1/0,01 UL 0,0 322

z ovladaciho panelu

Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni

11.2 Zakladni parametry

o 5 navigacnich funkci

" Min. nast. jedn.| . . 350
Ozna- | Komunika:- Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi | UZiv. | Odkaz na
ceni éni g. Komunikace nastaveni | nastaveni | E6581697
AuH - Funkce Historie - - Zobrazuje parametry ve skupinach - 4.3
po péti v opatném poradi, nez 5.1
Vv jakém bylo zménéno jejich
nastaveni.
* (MoZnost editace)
aurF 0093 Funkce Privodce - - 0: - 0 4.3
1:- 52
2: Privodce pro prednastaveni
otacek (pevné ZH kmitoctu)
3: Pravodce pro ovladani
analogovymi signaly
4: Pravodce pro prepinani motor 1/2
5: Pravodce pro nastaveni
motorovych konstant
Aut 0094 Nastaveni - B 0: - 0 3.5
charakteristiky 1: Konstantni moment (150%-60s) 5.3
pretizeni 2: Proménny moment (120%-60s) 6.14
AUt 0000 Automaticky - - 0: Vypnuto (manualni nastaveni) 0 5.4
rozb&h/dobéh 1: Automatické nastaveni
2: Automatické nastaveni (jen pfi
rozbéhu)
AU 0001 Automatické zvyseni - - 0: Vypnuto 0 5.5
momentu (makro) 1: Automatické zvySeni momentu +
autotuning
2: Vektorové fizeni + autotuning
3: Uspora energie + autotuning
e Zakladni parametry
" Min. nast. jedn.| . " 5
% [pe|  runce|sesnota " and
omunikace
rnod 0003 Volba zpUsobu - - 0: Svorkovnice 1 3.2
ovladani 1: Ovladaci panel (vEetné dopliik. 5.6
ext. ovladaciho panelu) 7.3
2: RS485 komunikace
3: CANopen komunikace
4: Komunikace
£nod 0004 Volba zptisobu - - 0: Kruhovy ovladac 1 (ulozeni 0 3.2
nastaveni kmitoctu 1 nastaveni i pfi vypnuti napajeni) 5.6
1: VIA 6.3.4
2:VIB 6.6.1
3: Kruhovy ovladac 2 (stisknout stied 7.3
pro uloZeni nastaveni)
4: RS485 komunikace
5: Motorpotenciometr
6: CANopen komunikace
7: Komunikace
8:VIC
9, 10: -
11: Pulsni vstup
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Min. nast. jedn.|
Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni
komunikace
£0se 0005 N'asiavenl' funkce - -

vystupu FM

Ozna- | Komunika-
ceni ni &.

Vychozi UzZiv. Odkaz na
nastaveni | nastaveni [ E6581697

Vystupni kmitocet 0 34
Vystupni proud 5.7
ZH kmito&tu
Vstupni napéti (pfes DC napéti)
Vystupni napéti
Pfikon
Vystupni vykon
Moment
: Celkové zatiZeni motoru
10: Celkové zatiZeni ménice
11: Celkové zatiZeni (brzd. rezistoru)
12: ZH kmitodtu (po kompenzaci)
13: Vstupni hodnota na VIA
14: Vstupni hodnota na VIB
15: Pevna hodnota 1
(vystupni proud odpovidajici
100%)
16: Pevna hodnota 2
(vystupni proud odpovidajici
50 %)
17: Pevna hodnota 3
(jina nez vystupni proud)
18: RS485 komunika¢ni data
19: Pro nastaveni (zobrazuje se
nastavena hodnota £ 7).
20: Vstupni hodnota na VIC
21: Cetnost vstupnich pulsti
22: -
23: Hodnota PID zpétné vazby
24: Celkovy prikon
25: Celkovy vykon
£n 0006 Sefizeni vystupu FM - - - -

CONDPARWN 2O

Fr 0008 Volba sméru otaceni - - 0: Chod vpred 0 5.8
(Ovladaci panel) 1: Chod vzad
2: Chod vpred (s moznosti dalkového

prepinani F/R (vpfed/vzad))

3: Chod vpred (s moznosti dalkového
prepinani F/R (vpfed/vzad))
acc 0009 Rozbéhova rampa 1 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 5.4
JEL 0010 Dobé&hova rampa 1 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0
FH 0011 Maximalni kmitocet Hz 0,1/0,01 30,0-500,0 80,0 5.9
Ul 0012 Horni limit kmitoctu Hz 0,1/0,01 0,5-FH *1 5.10
I 0013 Dolni limit kmitoctu Hz 0,1/0,01 0,0-4/L 0,0
ol 0014 Zakladni kmitocet 1 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 *1 511
ulu 0409 Napéti zakladniho A\ 1/0,1 50-330 (240V trida) *1 51
kmitoctu 1 50-660 (500V tFida) 6.15.6
- 0015 Volba rezimu fizeni B - 0: U/f konstantni "1 5.12
U 1: Proménny moment
2: Automatické zvyseni momentu
3: Vektorové fizeni
4: Uspora energie
5: Dynamicka uspora energie
(pro ventilatory a cerpadia)
6: Rizeni motoru s perm. magnety
7: 5-ti bodové nastaveni U/f
8: -
ub 0016 Rucni zvyseni % 0,1/0,1 0,0-30,0 *2 5.13
momentu 1
EHA 0600 Elektronicka tepelna % 17 10-100 100 35
ochrana motoru 1 (A) 5.14
6.24.1
aun 0017 Nastaveni - - Nasta- Ochrana profi ~ [Proudové 0 35
charakteristiky vent Ten preor 5.14
elektronické tepelné 1 Jstandard. o 2o
ochrany [ 2 | motor ne ne
ne ano
2 | ano ne
—=—— VF motor sl e
6 | ne ne
ne ano
S ! 0018 Pevna ZH kmitoctu 1 Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0 3.6
G-2 | 0019 | Pevna ZH kmitoctu 2 Hz 0.1/001 | LL-UL 0,0 5.15
G-3 | 0020 | PevnaZH kmitoctu 3 Hz 01001 | LL-GL 0,0
S~y 0021 Pevna ZH kmitoctu 4 Hz 0,1/0,01 LUl 0,0
55 0022 Pevna ZH kmitoctu 5 Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
Sr5 0023 Pevna ZH kmitoctu 6 Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
G- 7 | 0024 | Pevna ZH kmitoctu 7 Hz 0,170,01 | Li-GL 0,0
FP 14 0025 ZH kmitoétu pro PID Hz 0,1/0,01 FIER-F367 0,0 5.16
regulaci 6.20

*1: * Vychozi tovarni nastaveni parametru zavisi na nastaveni instalaéniho menu. Viz ¢ast 11.5.
*2: Vychozi tovarni hodnoty zavisi na vykonu. Viz ¢ast 11.4.
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. Min. nast. jedn. . . 51
Ozna- | Komunika- . Vychozi Uziv. Odkaz na
Ceni &ni €. Funkoe Jednotka konl:i';ielyace Rozsah nastaveni naétavem’ nastaveni [ E6581697
Lyp 0007 Tovarni nastaveni - - 0: - 0 3.1
1: 50Hz tovarni nastaveni 4.3
2: 60Hz tovarni nastaveni 432
3: Tovarni nastaveni 1 (inicializace) 5.17
4: Vlymazani paméti poruch
5: Vymazani celkové doby provozu
6: Inicializace informaci o typu
7: UloZeni uzivatelské sady
parametr(i
8. Vyvolani uzivatelské sady
parametrll
9. Vymazani zaznamu celkové doby
provozu ventilatoru
10, 11: -
12: Vymazani poctu spusténi
13: Vychozi nastaveni 2 (Uplna
inicializace)
GEE 0099 Kontrola nastaveni N N 0: Spusténi instalatniho menu *1 3.1
regionu 1: Japonsko (jen zobrazeni) 4.4
*5 2: Severni Amerika (jen zobrazeni) 5.18
3: Asie (jen zobrazeni)
4: Evropa (jen zobrazeni)
pGEL | 0050 Volba zobrazovani B B 0: Standardni rezim nastaveni pfi 0 4.5
registrovanych zapnuti 5.19
parametr 1: Rychly reZim nastaveni pfi zapnuti
2: Pouze rychly reZim nastaveni
Fr-- - Rozsitené - - Nastaveni jednotlivych parametrt — - - 422
- parametry viz. nasledujici strany
£3--
A--- - Rozsiteny parametr - - - - -
zacinajici od A
£--- - Roz3ifeny parametr - - - - -
zacinajici od C
LU - Funkce - - - - - 431
automatické 5.20
editace
*1: Vychozi tovarni nastaveni parametr(i zavisi na nastaveni instalaéniho menu. Viz ¢ast 11.5.
*5: Pro aktivaci instalaéniho menu nastavte “0”. Nastaveni polozek v instalaénim menu viz ¢ast 11.5.
v orv s
11.3 RozSifené parametry
e Parametry vstupU/vystupu 1
Ozna- . Min. nast. jedn.| . . 5
&eni Ko[ngryka- Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi . uziv. . Odkaz na
éni g. Komunikace nastaveni | nastaveni | E6581697
£100 0100 Dosazeni nizkého Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.1.1
kmito&tu
101 0101 Hodnota sledovani Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.3.1
dosaZeni kmitodtu
F102 0102 Pasmo sledovani Hz 0,1/0,01 0,0-FH 2,5 6.2.1
dosaZeni kmitodtu 6.3.1
£104 0104 Trvale aktivni funkce 1 - - 0-153 *6 0: (Bez 6.3.1
funkce)
£105 0105 Priorita pfi soucasném - - 0: Vzad 1 6.2.1
zadani povell pro 1: Rizeny dobéh
chod vpred/chod vzad
£107 0107 Vstup VIB —volba - - 0: 0-+10V 0 6.2.2
signalu 1: -10-+10V 6.6.2
7.3
£108 0108 Trvale aktivni funkce 2 - - 0-153 *6 0: (Bez 6.3.1
funkce)
£109 0109 Nastaveni _ _ 0: Analogovy vstup pro komunikaci 0 6.3.2
napéti/proud VIB - analogovy vstup 6.3.2
analogovych vstupt 1: VIA - analogovy vstup 6.6.2
VIAVIB VIB - digitalni vstup (sink logika) 71.2
: VIA - analogovy vstup 73
VIB - digitélni vstup (source logika)
3: VIA - digitalni vstup (sink logika)
VIB - digitélni vstup (sink logika) |
VIA - digitalni vstup (source logika)
VIB - digitalni vstup (source logika)
F1i0 0110 Trvale aktivni funkce 3 - - 0-153 *6 (36 ) 6.3.1
T

*6: Podrobnosti o funkcich digitalnich vstupt viz ¢ast 7.2.2.
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" Min. nast. jedn.| . . 5
omunikace
£ 11| 0111 | Digitaini vstup 1A- - - 0-203 *6 2 6.3.2
pouiti (F) (F) 712
Fri2 0112 Digitalni vstup 2A - - - 4
pouiti (R) (R)
F113 0113 Digitalni vstup 3A - - - 8
pouiti (RES) (RES)
Fi4 0114 Digitalni vstup 4A - - - 10
pouziti (S1) (ss1)
F115 0115 Digitalni vstup 5 - - - 12
pouziti (S2) (SS2)
F1i5 0116 Digitalni vstup 6 - - - 14
pouziti (S3) (SS3)
£ 717| 017 | Digitdinivstup 7 - - - 855 6 16 6.3.2
pouziti (VIB) (SS4) 712
F118 0118 Digitalni vstup 8 - - - 24
pouziti (VIA) (AD2)
F130 0130 Digitalni vystup 1A - - - 4 6.3.3
pouiti (Low) 722
(RY-RC)
F131 0131 Digitalni vystup 2A - - - 6
pouiti (OUT) (RCH)
F132 0132 Digitalni vystup 3 - - - 10
pouziti (FL) 0-255 *7 (FL)
£137 0137 Digitalni vystup 1B - - - 255
pouziti (Vzdy
(RY-RC) ZAP)
£138 0138 Digitalni vystup 2B - - - 255
pouziti (OUT) (Vzdy
ZAP)
£ 39| 0139 | Volbalogické funkce - - 0:F {30ANDF 137 0
digitalnich vystupt FI3IANDF {38
RY-RC, OUT 1 EI3GORE 37
F I3 IANDF 138
2:F I30ANDF 137
FI1310RF (38
3 F I300RF 137
FI3I0ORF {38
£ 4y 0144 Filtr digitalnich vstupu ms 1 1-1000 1 712
£ 45 0146 Vstup S2 —volba - - 0: Logicky vstup 0 6.6.5
signalu 1: Pulsni vstup
£y7| 0147 Vstup S3 - volba B - 0: Logicky vstup 0 2.32
signalu 1: Vstup PTC (termistor) 6.24.15
£15:| 01517 | Digitainivstup 1B - - - 0 6.3.2
pouiti (F) 712
£152 0152 Digitalni vstup 2B - - - 0
pouziti (R)
£153 0153 Digitalni vstup 3B - - - 0
pouziti (RES) 0-203 *6
£15q| 0154 | Digitainivstup 4B - - - 0
pouZiti (S1)
£155 0155 Digitalni vstup 1C - - - 0
pouziti (F)
£155 0156 Digitalni vstup 2C - - - 0
pouziti (R)
£167 0167 Rozsah sledovani Hz 0,1/0,01 0,0-FH 2,5 6.3.4
shody pro porovnani 6.20
kmito&tu

*6: Podrobnosti o funkcich digitalnich vstup viz ¢ast 7.2.2.
*7: Podrobnosti o funkcich vystupnich svorek viz ¢ast 11.7.
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e Zakladni parametry 2

Min. nast. jedn.|

Ozna- | Komunika- Vychozi Uziv. | Odkaz na

Zeni nic Funkce Jednotka panell(/:é);num- Rozsah nastaveni nastaveni | nastaveni | E6581697
£170 0170 Zakladni kmitocet 2 Hz 0,1/0,01 20,0-500,0 *1 6.4.1
£ 0171 Napéti zakladniho Vv 1/0,1 50-330 (240V tfida) *1

kmitoctu 2 50-660 (500V tfida)
£112| 0172 | RuénizvySeni % 0,1/0,1 | 0,0-30,0 2
momentu 2
F173 0173 Elektronicka tepelna % 17 10-100 100 3.5
ochrana motoru 2 (A) 6.4.1
6.24.1
F£185| 0185 Proudové omezeni % 17 10-199, 150 6.4.1
uroveri 2 (A) 200:Zablokovano 6.24.2
£ 90| 0190 | 5-ti bodové nastaveni Hz 0,1/0,01  [0,0-F H 0,0 512
Uf - kmitoget VF1 6.5
F191 0191 5-ti bodové nastaveni % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
U/f - napéti VF1
£1g2| 0192 | 5-tibodové nastaveni Hz 0,1/0,01  [0,0-FH 0.0
U/f - kmitoCet VF2
F193 0193 5-ti bodové nastaveni % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
U/f - napéti VF2
£ 19y| 0194 | 5-tibodové nastaveni Hz 0,1/0,01  [0,0-FH 0.0
U/f - kmitoCet VF3
£ 135 0195 5-ti bodové nastaveni % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
U/f - napéti VF3
£195| 0196 | 5-tibodové nastaveni Hz 0,1/0,01  [0,0-F H 0.0
U/f - kmitoCet VF4
F197 0197 5-ti bodové nastaveni % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0
U/f - napéti VF4
£19g| 0198 | 5-tibodové nastaveni Hz 0,1/0,01  [0,0-F H 0.0
U/f - kmitoCet VF5
F 199 0199 5-ti bodové nastaveni % 0,1/0,01 0,0-125,0 0,0

U/f - napéti VF5

e Parametry nastaveni kmito¢tu

Min. nast. jedn|

Ozna- | Komunika- Vychozi Uziv. Odkaz na

Seni ni &, Funkce Jednotka paneL/:sg-luni- Rozsah nastaveni nastavent | nastaveni | E6581697
Fop0| 0200 | Volba priority kmitogtu - - 0: F18d (Prepinateiné na £ 25 7 0 6.6.1
pomoci DI) 7.3
1: £N0d (Prepinatelné na £ 20 7 pii
ZH kmito¢tu mensi nebo rovné 1,0
Hz
£20! 0201 Vstup VIA min. ZH % n 0-100 0 6.6.2
£202 0202 Vstup VIA po€. kmitoCet] Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0 73
£203 0203 Vstup VIA max. ZH % 17 0-100 100
F204 0204 Vstup VIA konc. Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 *1
kmitoCet
F205 0205 Vstup VIA koeficient % 1/0,01 0-250 0 6.26
min.
F206 0206 Vstup VIA koeficient % 1/0,01 0-250 100
max.
Fo07| 0207 | Volba zpusobu - - 0-11 (Stejné jako F10d) 1 634
nastaveni kmito&tu 2 6.6.1
7.3
£209 0209 Filtr analogovych ms 17 2-1000 64 6.6.2
vstupl 7.3
F210 0210 Vstup VIB min. ZH % 17 -100-+100 0
Fot 0211 Vstup VIB po¢. 0,0-500,0
il Kot Hz 0,1/0,01 00
£212 0212 Vstup VIB max. ZH % n -100-+100 100
EN] 0213 Vstup VIB konc. 0,0-500,0
23 Kitoset Hz 0,10,01 1
Fo 4 0214 Vstup VIB koeficient -250-+250 6.26
et min. % 110,01 0 6.27
F21s 0215 Vstup VIB koeficient % 110,01 -250-+250 100
max. i
F2i5 0216 Vstup VIC min. ZH % 17 0-100 0 6.6.2
7.3
F217 0217 Vstup VIC po¢. 0,0-500,0
il Kitoset Hz 0,10,01 00
F218 0218 Vstup VIC max. ZH % 17 0-100 100
ot 0219 Vstup VIC konc. 0,0-500,0 .
a3 Kt Hz 0,1/0,01 1
£220 0220 Vstup VIC koeficient 0-250 6.26
v min. % 1/0,01 0
£221 0221 Vstup VIC koeficient 0-250
! max. % 1/0,01 100
£239 0239 Koeficient uréeny - - - - *3

vyrobcem 2A

*1: Vychozi tovarni nastaveni parametr(i zavisi na nastaveni instala¢niho menu. Viz ¢ast 11.5.
*2: Vychozi tovarni hodnoty zavisi na vykonu. Viz ¢ast 11.4.
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" Min. nast. jedn. . . 5
Oézer:]?- Korvm'mvlka- Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi . Uziv. B Eog;(;fegz;
&ni &. Kkomunikace nastaveni | nastaveni
£240 0240 Startovaci kmitoctu Hz 0,1/0,01 0,1-10,0 0,5 6.7.1
Fo41! 0241 Kmitocet uvedeni do Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.7.2
chodu
Fo4e 0242 Hystereze kmitodtu Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
uvedeni do chodu
FoY 0249 Taktovaci kmitocet 2,0-16,0 6.8.1
eus PWM pii DC brzdéni | kH? 0.1/0.1 4.0
£250 0250 DC brzdéni - Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
spoustéci kmitocet
£25 ¢ 0251 DC brzdéni - proud %(A) M 0-100 50
£252 0252 DC brzdéni - doba s 0,1/0,1 0,0-25,5 1,0
Fo54 0254 Ovladani blokovani - - 0: Zablokovano 0 6.8.2
motoru 1: Povoleno (po DC brzdéni)
F255 0256 Automatické s 0,1/0,1 0: Zablokovano 0,0 6.9.1
zastaveni v pfipadé 0,1-600,0
chodu na dolni mezi
kmitoétu
£257 0257 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 2B
£258 0258 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 2C
£250 0260 Krokovani — startovaci Hz 0,1/0,01 F240-20,0 5,0 6.10
kmitocet
£26 1| 0261 Krokovani - zplisob B - 0: Rizeny dob&h 0
zastaveni 1: Volny dobéh
2: DC brzdéni
Fog2| 0262 Rezim krokovani B - 0: Zablokovéano 0
na ovladacim panelu 1: Povoleno
Fo54 0264 Motorpotenciometr s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1 6.6.3
vice - doba odezvy
£265 0265 Motorpotenciometr Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
vice - velikost zmény
kmitoctu
£255 0266 Motorpotenciometr s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1
méné - doba odezvy
£257 0267 Motorpotenciometr Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
méné - velikost
zmény kmitoctu
£055| 0268 | PoZatedni kmitodet Hz 0,10,01 | LL-UL 0,0
motorpotenciometru
£269| 0269 UloZeni posledni B - 1
hodnoty 0 £ 258 se ulozi posledni ZH
motorpotenciometru pfi vypnuti napajeni.
£270 0270 Potlaceny kmitocet 1 Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.11
£o74| 0271 | Sitka pasma i Hz 0,1/0,01 | 0,0-30,0 0,0
£212 0272 Potlaceny kmitocet 2 Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
£273 0273 Sitka pasma 2 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
£274 0274 Potlaceny kmitocet 3 Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
£215 0275 Sitka pasma 3 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
£0g7| 0287 | PevnaZH kmitotu 8 Hz 0,170,071 | ti-UL 0,0 36
_ 6.12
£085| 0288 | Pevna ZH kmitotu 9 Hz 010,01 | ti-tL 0,0
£289 0289 Pevna ZH kmitoctu 10 Hz 0,1/0,01 e 0,0
£290 0290 Pevna ZH kmitoctu 11 Hz 0,1/0,01 Ly 0,0
£09 4| 0297 | Pevna ZH kmitoctu 12 Hz 0,170,071 | ti-UL 0,0
£095| 0292 | Pevna ZH kmitoctu 13 Hz 010,01 | ti-tL 0,0
£293 0293 Pevna ZH kmitoctu 14 Hz 0,1/0,01 e 0,0
F294 0294 Pevna ZH kmitoctu 15 Hz 0,1/0,01 Ly 0,0 3.6
(vnucena/pozarni) 6.25
£295 0295 Plynuly prechod - - 0: Zablokovano 0 6.13
dalkové/mistné 1: Povoleno
£298 0298 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 2D

*1: Vychozi tovarni nastaveni parametr(i zavisi na nastaveni instalaéniho menu. Viz ¢ast 11.5.
*3: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrd nemérite.
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e Parametry provozniho rezimu
Min. nast. jedn.|

Ozna- | Komunika- Vychozi Uziv. | Odkaz na

Ceni &ni &. Funkce Jednotka kongi:ielyace Rozsah nastavent nastaveni | nastaveni | E6581697
£300 0300 Taktovaci kmitocet kHz 0,1/0,1 2,0-16,0 4,0 6.14
PWM
£301¢ 0301 Nastaveni - - 0: Zablokovano 0 6.15.1
autorestartu 1: Pfi autorestartu po kratkodobém
zastaveni
2: Pfi vypnuti a zapnuti signalu ST
3:1+2
4: Pfi startu
£302 0302 Preklenuti vypadku - - 0: Zablokovano 0 6.15.2
napajeni pomoci 1: Preklenuti vypadku
rekuperace z motoru 2: :Rizeny dobéh po vypadku nap.
3: Synchronizovany rozbéh / dobéh

(signal)
4: Synchronizovany rozbéh / dobéh
(signal + porucha)

£303 0303 Autoreset (pocet pocet 17 0: Zablokovano 0 6.15.3
pokusti) 1-10krat
£304]| 0304 Volba dynamického - B 0: Zablokovéano 0 6.15.4
brzdéni 1: Povoleno, detekuje se pretizeni
brzdného rezistoru
2: Povoleno
3: Povoleno, detekuje se pretizeni
brzdného rezistoru
(P¥i zapnuti uvolnéni ST)
4: Povoleno (Pfi zapnuti uvolnéni ST)
£305 0305 Volba provozu pfi - - 0: Povoleno 2 6.15.5
omezeni prepéti 1: Zablokovano
(volba rezimu dobé&hu) 2: Povoleno (rychly dobéh)
3: Povoleno (dyn. rychly dob&h)
£307 0307 Volba napéti - - 0: Napajeci napéti nekorigovano, *1 6.15.6
zakladniho kmitoctu vystupniho napéti omezeno
(korekce napajeciho 1: Napajeci napéti korigovano,
napéti) vystupniho napéti omezeno
2: Napéjeci napéti nekorigovano,
vystupniho napéti neomezeno
3: Napéjeci napéti korigovano,
vystupniho napéti neomezeno
£308 0308 Hodnota odporu Q 0,1/0,1 1,0-1000 *2 6.15.4
brzdného rezistoru
£309 0309 Hodnota vykonu kW 0,01/0,01 0,01-30,00 *2
brzdného rezistoru
£310 0310 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 3A
£311 0311 Blokovani zmény - - 0: Povoleno vie 0 6.15.7
sméru otaéeni 1: Chod vzad zakéazan
2: Chod vpred zakazan
£312 0312 Automatické - - 0: Zablokovano 0 6.14
prizpusobeni 1: Nahodny rezim 1
taktovaciho kmitoctu 2: Nahodny rezim 2
3: Nahodny reZim 3
£315 0316 Rezim ovladani - - 0: Nesnizit taktovaci kmitocet 1 6.14
taktovaciho kmitoctu automaticky

1: SniZit taktovaci kmitocet

automaticky
2: NesniZzit taktovaci kmitoCet

automaticky

Podpora pro 500V modely
3: Snizit taktovaci kmitoget

automaticky

Podpora pro 500V modely
£317 0317 Synchronizovana s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) 2,0 6.15.2
dobé&hova rampa (¢as
uplynuly od aktivace
dobéhu po zastaveni)
£31:8 0318 Synchronizovana s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) 2,0
rozbéhova rampa (Cas
uplynuly od aktivace
rozbéhu po dosazeni
pozadovanych otacek)

£319 0319 Horni limit % 17 100-160 120 6.15.5
rekuperacniho
prebuzeni
£320 0320 Koeficient poklesu % 0,1/0,1 0,0-100,0 0,0 6.16
£303| 0323 Pasmo momentu % 171 0-100 10
neovliviiujici pokles
£324 0324 Vystupni filtr poklesu - 0,1/0,1 0,1-200,0 100,0

*1: Vychozi tovarni nastaveni parametri zavisi na nastaveni instala¢niho menu. Viz ¢ast 11.5.
*2: Vychozi tovarni hodnoty zavisi na vykonu. Viz ¢ast 11.4.
*3: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrti nemérite.
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Min. nast. jedn.|

Ozna- |Komunika- Vychozi Uziv. | Odkaz na

Zeni i &, Funkce Jednotka korzirr]]ielyace Rozsah nastaveni nastaveni | nastaveni | E6581697
£328 0328 Volba provozu - - 0: Zablokovano 0 6.17
rychlého pohybu pfi 1: Otacky v rezimu vysokych otacek
odleh&eni zatéze nastaveny automaticky (Motoricky
rezim pfi povelu vpred (F):
2Zvy3eni)
2: Otacky v rezimu vysokych otacek

nastaveny automaticky (Motoricky
rezim pfi povelu vzad (R):
2Zvyseni)

: Otacky v rezimu vysokych otacek
nastaveny parametrem £ 3 3
(Motoricky rezim pfi povelu vpied
(F): Zvydeni)

: Otacky v rezimu vysokych otacek
nastaveny parametrem £ 3 3
(Motoricky reZim pfi povelu vzad

w

IS

(R): Zvyseni)
£329 0329 Funkce uceni provozu - - 0:Bez uceni 0
rychlého pohybu pfi 1:U¢eni pii chodu vpied
odleh&eni zatéze 2:Uéeni pfi chodu vzad
£335| 0330 | Kmitoget Hz 0,1/0,01 | 30,0-5L 1
automatického
provozu rychlého
pohybu pfi odlehéeni
zatéze
£33 0331 Dolni limit kmito&tu Hz 0,1/0,01 5,0-4/ L 40,0

pro pfepinani provozu
rychlého pohybu pfi
odleh&eni zatéze
£332 0332 Doba ¢ekani na zatéz s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
pro provoz rychlého
pohybu pfi odlehéeni
zatéze

£333 0333 Doba detekce zatéze s 0,1/0,1 0,0-10,0 1,0
pro provoz rychlého
pohybu pfi odlehéeni
zatéze

£334 0334 Doba sledovani s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5 6.17
vysoké zatéZe pro
provoz rychlého
pohybu pfi odlehéeni

zatéze
£335 0335 Prepinani momentu % 1/0,01 -250- +250 50
pfi motorickém reZimu
£335 0336 Vysokeé zatiZeni pfi % 1/0,01 -250- +250 100
motorickém reZimu
7 0337 Vysokeé zatiZeni pfi % 1/0,01 -250- +250 50
£337 y

motorickém rezimu
s konstantnimi

otackami
£33g| 0338 | Prepinani momentu % 10,01 | -250- +250 50
pfi rekuperacnim
brzdéni
£340 0340 E;:;upfmaleho s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,00 6.18.1
F34 1| 0341 Volba rezimu brzdéni |- - 0: Zablokovéano 0
1: Navijeni smérem vpied
2: Navijeni smérem vzad
3: Horizontalni chod
£34e Volba vstupu zatézove |- - 0: Zablokovéano 0
0342 &asti momentu 1: VIA
2:ViB
3:VIC
4:1343
£343 Vstup koeficientu % 1/0,01 -250- +250 100
0343 zesileni zdvihaciho
momentu (platny, jen
pokud £ 342=4)
F34yy 0344 Koeficient snizeni % 1/0,01 0-100 100
zesileni momentu
£345 | a5 Doba uvolnéni brzdy s 0,01/0,01 | 0,00-10,00 0,05
F345 | 034 g:r;tj&:]cet pomalého Hz 0,1/0,01 240 -20.0 3,0
£347 0347 Er:):;upzomaleho s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,10
£348 Funkce uceni doby B 17 0:Zablokovano 0
0348 brzdani 1: Ugeni (0 po sefizeni)
£349 . - 17 0:Zablokovano 0
0349 f;l?ﬁjfg:;ﬁvem 1:Podle nastaveni parametrd 6.19
2:Signal z digitalniho vstupu
F358| oas0 t:;:]tgﬁﬁt pozastaveni Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0

*1: Vychozi tovarni nastaveni parametrt zavisi na nastaveni instalaéniho menu. Viz ¢ast 11.5.
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. Min. nast. jedn.| . . 5
%Zer:]?' Kog':?r;lka- Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni n\gg‘:;l, nagtzlw)/éni Sg;;fsgg
- komunikace
£35¢ 0351 Doba pozastaveni s 0,1/0,1 0,0-10.0 0,0 6.19
rozbéhu
£362| 0352 |Kmitotet pozastaveni Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
dob&hu
£353| 0353 [Doba pozastaveni s 0,101 | 0,0-10.0 0,0
dobéhu
£359 0359 PID - prodleva startu s 17 0-2400 0 6.20
F350 0360 PID - volba regulace - - 0: Zablokovan 0
1: Procesni typ PID regulace
2: Otackovy typ PID regulace
F351¢ 0361 PID —filtr zpétné s 0,1/0,1 0,0-25,0 0,1
vazby otacek
F352 0362 PID - slozka P - - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
zesileni
F353 0363 PID - slozka | - - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,20
integrace
F356 0366 PID —slozka D - - 0,01/0,01 0,00-2,55 0,00
derivaéni zesileni
£357 0367 PID — max. limit ZH Hz 0,1/0,01 0,0-FH *1
kmitoCtu
£355| 0368 | PID—min. limit ZH Hz 010,01 [ 0,0-F3567 0,0
kmitoCtu
£369| 0369 PID - Volba signalu - B 0: Zablokovéan 0
zpétné vazby 1: VIA
2:ViB
3:VIC
4az6: -
£372 0372 PID - nasobitel ZH s 0,1/0,1 0,1-600,0 10,0
(otackova regulace)
£373 0373 PID - délitel ZH s 0,1/0,1 0,1-600,0 10,0
(otackova regulace)
£375]| 0375 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 3B
£375| 0376 Koeficient uréeny - - - -
vyrobcem 3C
£378 0378 Nastaveni poctu pulstl pps 17 100-5000 250 6.6.5
pulsniho vstupu S2
£380 0380 PID -volba - - 0: Kladna 0 6.20
charakteristiky 1: Inverzni
£382 0382 Rizeni zpomaleni - - 0: Zablokovano 0 6.18.2
a zastaveni 1: Uvolnéno
2: -
£3583| 0383 Kmitocet zpomaleni Hz 0,1/0,01 0,1-30,0 5,0
a zastaveni
F38y| 0384 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 3D
£385| 0385 Koeficient uréeny - - - -
vyrobcem 3E
£386| 0386 Koeficient uréeny - - - -
vyrobcem 3F
F£389| 0389 PID -volba signalu - - 0: vybrano pomoci F /10 d/F 20 7 0 6.20
Zzadané hodnoty 1: VIA
2:VIB
3FPId
4: RS485 komunikace
5: Motorpotenciometr
6: CANopen komunikace
7: Komunikace
8: VIC
9, 10: -
11: Pulsni vstup
£390]| 0390 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 3G
£391 0391 Hystereze pro funkci Hz 0,1/0,01 0,0-4/L 0,2 6.9.1
automatického
zastaveni v pfipadé
chodu na dolni mezi
kmito&tu

*1: Vychozi tovarni nastaveni parametr(i zavisi na nastaveni instala¢niho menu. Viz ¢ast 11.5.
*3: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrd nemérite.
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e Parametry zvy$eni momentu 1

" Min. nast. jedn. . . 5
%zer:- Korf“,"l'ka' Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi | UZiv. ggg:feg:
¢ni €. komunikace nastaveni | nastaveni
Fypg| 0400 | Autotuning - - 0: Autotuning zablokovan 0 6.21
1: Tovarni nastaveni motorovych
konstant £ 482 (po provedeni : 0)
2: Trvaly chod po autotuningu
(po provedeni: 0)
4: Automaticky vypocet motorovych
konstant (po provedeni: 0)
5: 4+2 (po provedeni: 0)
Fyo ! 0401 Zvyseni skluzového % Al 0-150 50
kmitoétu
Fy02 0402 Automatické zvySeni % 0,1/0,1 0,1-30,0 *2
momentu
F405 0405 Jmenovity vykon kW 0,01/0,01 0,01-22,00 *2
motoru
Fyi2 0412 Specificky koeficient - - - - *4
motoru (indukénost
v ose q)
£y 15 0415 Jmenovity proud A 0,1/0,1 0,1-100,0 *2 6.21
motoru
FYi5 0416 Magnetizaéni proud % Al 10-90 *2
motoru
F4y 17 0417 Jmenovité otacky ot./min. M 100-64000 *1
motoru
Fyy ) 0441 Nastaveni trovné % 1/0,01 0-249%, 250 6.22.1
motorického 250:Zablokovano
momentového
omezeni 1
Fyy3 0443 Nastaveni drovné % 1/0,01 0-249%, 250
generatorického 250:Zablokovano
momentového
omezeni 1
Fyyy 0444 Nastaveni drovné % 1/0,01 0-249%, 250
motorického 250:Zablokovano
momentového
omezeni 2
Fyys 0445 Nastaveni drovné % 1/0,01 0-249%, 250
generatorického 250:Zablokovano
momentového
omezeni 2
F45 ¢ 0451 Rozbéh/dobé&h po - 17 0: V synchronizaci s rozb&éhem/ 0 6.22.2
omezeni momentu dob&hem
1: V synchronizaci s min. asem
F4ys52 0452 Doba detekce trvani s 0,01/0,01 0,00-10,00 0,00 6.22.3
proudového omezeni
v motorickém reZimu
Fygy| 0454 Nastaveni zény - - 0:Konstantni omezeni vykonu 0 6.22.1
momentového 1:Konstantni omezeni momentu
omezeni
Fygg| 0458 Specificky koeficient B - B - *4
motoru 2
£459 0459 Pomér momentu nas. 0,1/0,1 0,1-100,0 1,0 6.21
setrvacnosti zatéze
Fygo| 0460 Specificky koeficient B - B - *4
motoru 3
Fyg 1| 0461 Specificky koeficient B - B -
motoru 4
Fyga| 0462 Specificky koeficient B - B -
motoru 5
Fyg7| 0467 Specificky koeficient B - B -
motoru 6

*1: * Vychozi tovarni nastaveni parametru zavisi na nastaveni instalaéniho menu. Viz ¢ast 11.5.
*2: Vychozi tovarni hodnoty zavisi na vykonu. Viz ¢ast 11.4.
*4: Koeficienty uréené vyrobcem. Hodnotu téchto parametrd nemérite.

. Parametry vstupl/vystupl 2
" Min. nast. jedn. . . 5
%zer:- Korf“,"l'ka' Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi | UZiv. ggg:feg:
¢ni €. komunikace nastaveni | nastaveni
410 0470 Pocatecni hodnota - 17 0-255 128 6.6.4
vstupu VIA
Fy71| 0471 | Koeficient zesileni - 71 0-255 128
vstupu VIA
£q72| 0472 | Poatedni hodnota - 71 0-255 128
vstupu VIB
F413 0473 Koeficient zesileni - n 0-255 128
vstupu VIB
Fy7y| 0474 | Potatetni hodnota - 71 0-255 128
vstupu VIC
£475 0475 Koeficient zesileni - n 0-255 128
vstupu VIC
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e Parametry zvySeni momentu 2

Min. nast. jedn.|

Qan- Koim,"i'ka' Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi . uziv. . Odkaz na
ceni éni g. Kkomunikace nastaveni | nastaveni | E6581697
480 0480 Specificky koeficient - - - - *4
motoru 7
£4385 0485 Specificky koeficient - - - -
motoru 8
4950 0490 Specificky koeficient - - - -
motoru 9
£495 0495 Specificky koeficient - - - -
motoru 10
£499 0499 Specificky koeficient - - - -
motoru 11
*4: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrd nemérite.
e Parametry rozbéhové/dob&hové rampy
. Min. nast. jedn.| . . 5
Qan- Koim,"i'ka' Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi . uziv. . Odkaz na
ceni éni ¢. Kkomunikace nastaveni | nastaveni | E6581697
F500 0500 Rozbéhova rampa 2 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 6.23.2
F50 ¢ 0501 Dobéhova rampa 2 s 0,1/0,1 0,0-3600 (360,0) *8 10,0
£500 0502 Prabéh rozbéhové/ - - 0: Linearni 0 6.23.1
dobé&hové rampy 1 1: S-rampa 1
£503 0503 Prabéh rozbéhové/ - - 2: S-rampa 2 0 6.23.2
dobé&hové rampy 2
£504 0504 Volba - - 1: Rozbéh/Dobéh 1 1
rozb&hové/dob&hové 2: Rozbé&h/Dobéh 2
rampy 3: Rozb&h/Dobéh 3
£505 0505 Prepinaci kmitocet Hz 0,1/0,01 0,0:Zablokovano 0,0
rozbéhové/dob&hové 0,1-4L
rampy 1a2
FSO06 0506 Nastaveni dolniho % Al 0-50 10 6.23.1
limitu S-rampy
507 0507 Nastaveni horniho % Al 0-50 10
limitu S-rampy
£510 0510 Rozbéhova rampa 3 s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 6.23.2
£S5 0511 Dobéhova rampa 3 s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 6.23.2
£512 0512 Prabéh rozbéhové/ - - 0: Linearni 0
dobé&hové rampy 3 1: S-rampa 1
2: S-rampa 2
£513 0513 Prepinaci kmitocet Hz 0,1/0,01 0,0:Zablokovano 0,0
rozbéhové/dob&hové 0,1-4L
rampy2a3
£515 0515 Doba dobé&hu pfi s 0,1/0,01 0,0-3600 (360,0) *8 10,0 6.24.4
nouzovém zastaveni
£519 0519 Nastaveni ¢asové - - 0: - 0 6.23.2
jednotky rozb&hové/ 1: Jednotka: 0,01 s (po provedeni: 0)
dobé&hové rampy 2: Jednotka: 0,1 s (po provedeni: 0)
*8: Tyto parametry |ze ménit po krocich 0,01 s pfi nastaveni ~ 5 /5= {.
e Parametry ochrany
i Min. nast. jedn.| . . 5
Qan- Koim,"i'ka' Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi . uziv. . Odkaz na
ceni éni ¢. Kkomunikace nastaveni | nastaveni | E6581697
F50 1| 0601 Uroveri proudového % 7 10-199, 150 6.24.2
omezeni (A) 200:Zablokovano
FE02 0602 UloZeni poruchového - - 0: Zrueno pfi vypnuti napajeni 0 6.24.3
hlaseni ménice 1: UloZeno pfi vypnuti napéjeni
F503| 0603 Nouzové zastaveni - B 0: Volny dobéh 0 6.24.4
1: Rizeny dobéh
2: Nouzové DC brzdéni
3: Rizeny dobéh (F 5 {5)
4: Rychly fizeny dobéh
5: Dynamicky rychly fizeny dob&éh
FE04 0604 Doba nouzového DC S 0,1/0,1 0,0-20,0 1,0
brzdéni
F506| 0605 Volba rezimu - - 0: Zablokovéano 0 6.24.5
sledovani poruchy 1: P¥i startu (jen jedenkrat po zapnuti)
vystupni faze 2: P¥i startu (pokazdé)
3: B&hem provozu
4: Pi startu a béhem provozu
5: Sledovani rozpojeni na vystupu
507 0607 Casovy limit 150% s 17 10-2400 300 3.5
pretizeni motoru 6.24.1
F508| 0608 Volba rezimu - B 0: Zablokovano 1 6.24.6
sledovani poruchy 1: Povoleno
vstupni faze
F509| 0609 Hystereze sledovani % 17 1-20 10 6.24.7
nizkého proudu
F5 10 0610 Volba reakce na nizky - - 0: Jen varovani 0
proud 1: Porucha
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e Min. nast. jedn. . . i
%zer:- KO;;II::IKE Funkce Jednotka pant_el/ Rozsah nastaveni n\gf:voezr:i nagél\‘/l.em' gg;;fegi
- komunikace
F& 1! 0611 Hodnota pro % n 0-150 0
sledovani nizkého (A
proudu
F5 12 0612 Cas pro sledovani s 7 0-255 0
nizkého proudu
£513 0613 Sledovani zkratu na - - 0: Vzdy (standardni impuls) 0 6.24.8
vystupu pfi startu 1: Jen 1x pfi startu po pfipojeni
napéti
(standardni impuls)
2::Vzdy (kratky impuls)
3: Jen 1x pii startu po pfipojeni
napéti
(kratky impuls)
F51i5| 0815 Volba reakce na B - 0: Jen varovani 0 6.24.9
prekro¢eni momentu 1: Porucha
F5 15 0616 Uroveri sledovani % 1/0,01 0:Zablokovano 150
prekroeni momentu -250
F5 18 0618 Cas pro sledovani s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
prekrodeni momentu
F5 19 0619 Hystereze sledovani % n 0-100 10
prekro¢eni momentu
F520| 0620 Chladici ventilator - - 0: Automatické zapinani/vypinani 0 6.24.10
ZAPNYP 1: Trvale ZAP
FE2 ! 0621 Nastaveni varovani 100 0,1/0,1 0,0-999,0 876,0 6.24.11
dosazeni provozni hodin (=10 hodin)
doby
FE526 0626 Uroveri ochrany proti % 17 100-150 *2 6.15.4
prepéti 6.15.5
F527| 0627 Volba reakce na B - 0: Jen varovani 0 6.24.12
podpéti 1: Porucha
2: -
FE53 1! 0631 Zpusob detekce - - 0: 150%-60s (120%-60s) 0 35
pretizeni ménice 1: Odhad teploty
£532 0632 Pamét elektronické - - 0: Blokovan 0 35
tepelné ochrany 1: Povoleno 6.24.1
F&533 0633 Uroven sledovani % 11 0: Blokovano, 0 6.24.13
hodnoty signalu na 1-100
analogovém vstupu
(vIC)
F534 0634 Pramérna rocni okolni - - 1:-10 az +10 °C 3 6.24.14
teplota (pro varovani 2:11-20 °C
vymény dild) 3:21-30 °C
4:31-40 °C
5:41-50 °C
6:51-60 °C
FEYY 0644 Odezva pii nizké - - 0: Porucha 0 6.24.13
hodnoté signalu na 1: Jen varovani (volny dobé&h)
analogovém vstupu 2: Jen varovani (kmitocet F 5 4 5)
(VIC) 3: Jen varovani (pokracovani
provozu)
4: Jen varovani (fizeny dobéh)
FE4S 0645 Volba reakce PTC - - 1: Porucha 1 6.24.15
2: Jen varovani
FE45 0646 Hodnota odporu pro Q M 100-9999 3000
sledovani tepelné
ochrany
F548 0648 Varovani poctu startt 10000 0,1/0,1 0,0-999,0 999,0 6.24.16
krat
F£549| 0649 | ZH kmitoCet pripad® Hz 0,1/0,01 LUl 0,0 6.24.13
ztraty signalu na AIC
F550 0650 Funkce vnuceného - - Zablokovano 0 6.25
nastaveni pozarnich Povoleno
otadek
FE55 0656 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 6A
FE557 0657 Urovefi pro varovani % Al 10-100 50 3.5
pfi pretizeni
F550 0660 Volba vstupu pro - - 0: Zablokovano 0 6.26
korekéni soucet 1: VIA
2:VIB
3:VIC
4 FL

*2: Vychozi tovarni hodnoty zavisi na vykonu. Viz ¢ast 11.4.
*3: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrd nemérite.




TOSHIBA VF-MB1 2012 ENETEX-TEP s.r.o.
. Min. nast. jedn.| . . 5
Oéze';?' KO[nL,"-ilka_ Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi . Uziv. . Sg;;fsg?;
éni g. Kkomunikace nastaveni | nastaveni
FE5 1 0661 Volba vstupu pro - - 0: Zablokovano 0 6.26
korekéni sou¢in 1: VIA
2:VIB
3:VIC
4. F 325
FE553 0663 Vstup VIB - - - 0: Zadany kmitocet 0 6.27
volba funkce 1: Rozbéhova/dob&hova rampa
2: Horni limit kmito&tu
3,4:-
5: Manualni zvy$eni momentu
6: Uroveii proudového omezeni
7: Urove elektronické tepelné
ochrany motoru
8az10: -
11: Zakladni kmitoget
e Parametry vystupu OUT
o Min. nast. jedn.| . . 5
%Ze?]?' Kcim',"l'ka Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi . uziv. . S&?sk:f 623
&ni €. komunikace nastaveni | nastaveni
F559 0669 Vystup OUT - - - 0: Logicky vystup 0 6.28.1
standardni/pulsni 1: Pulsni vystup
F576 0676 Vystup OUT - - - 0: Vystupni kmitocet 0
volba funkce 1: Vystupni proud
2: ZH kmitoctu
3: Vstupni napéti (pfes DC napéti)
4: Nastavené vystupni napéti
5: Prikon
6: Vystupni vykon
7: Moment
8-
9: Celkové zatizeni motoru
10: Celkové zatiZzeni ménice
11: Celkové zatiZzeni PBR (brzdného
rezistoru)
12: ZH kmitoétu (po kompenzaci)
13: Vstupni hodnota na VIA
14: Vstupni hodnota na VIB
15: Pevna hodnota 1
(vystupni proud odpovidajici
100 %)
16: Pevna hodnota 2
(vystupni proud odpovidajici
50 %
17: Pevna hodnota 3
(jind nez vystupni proud)
18: Komunikaéni data
19: -
20: Vstupni hodnota na VIC
21,22: -
23: Hodnota PID zpétné vazby
£5717 0677 Vystup OUT - kp/s 0,01/0,01 0,50-2,00 0,80
kmitoCet pulst
578 0678 Vystup OUT - ms 17 2-1000 64
filtracni konstanta
F579 0679 Pulsni vstup - ms n 2-1000 2 6.6.5
filtragni konstanta
£58 1| 0681 | Vystup FM - - - 0: Mé&fidlo (0 aZ 1 mA). 0 34
typ signalu 1: Proud (0 az 20 mA) 6.28.2
2: Napéti (0 a2 10 V)
F&584 0684 Vystup FM - ms 17 2-1000 2
filtracni konstanta
F591 0691 Vystup FM - - - 0: Negativni sklon (klesajici) 1
charakteristika vyst. 1: Pozitivni sklon (stoupajici)
FE9°2 0692 Vystup FM - % 0,1/0,1 -1,0—+100,0 0,0
pocateéni hodnota
£593| 0693 Koeficient uréeny - B - B *3
vyrobcem 6B

*3: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametri nemérite.




TOSHIBA VF-MB1 2012 ENETEX-TEP s.r.o0.

e Parametry ovladaciho panelu
Min. nast. jedn|

Ozna- | Komunika- Vychozi Uziv. [ Odkaz na

ceni &ni &. Funkee Jednotka korzzrr]\?kvace Rozsah nastaveni nastaveni | nastaveni [ E6581697
£100 0700 Volba ochrany - - 0: Povoleno 0 6.29.1
parametr(i 1: Zakaz zapisu (panel a externi
ovladaci panel)
2: Zakaz zépisu (1 + komunikace
RS485)
3: Zakaz Cteni (panel a externi
ovladaci panel)
4: Zakaz ¢teni (3 + komunikace
RS485)
£101| 0701 Jednotka zobrazeni B - 0: % 0 6.29.2
proud/napéti 1: A (@ampér)/V (volt)
£1002 0702 Provozni otacky - pocet 0,01/0,01 0,00: (zobrazeni kmitoctu) 0,00 6.29.3
nasobek kmitoctu 0,01-200,0
£703| 0703 Provozni otacky - B 17 0: Zobrazeni vSech kmitoctu 0
volba prevodu 1: Zobrazeni PID kmitoctd
kmitoctu
£705 0705 Provozni otacky - - M 0: Negativni sklon (klesajici) 1
sklon charakteristiky 1: Pozitivni sklon (stoupajici)
£106 0706 Provozni otacky - Hz 0,1/0,01 0,00-FH 0,00
pocatecni hodnota
£107 0707 Nastaveni kroku ZH - Hz 0,01/0,01 0,00: Blokovan 0,00 6.29.4
( krok pfi oto&eni 0,01-FH
kruhového ovladace)
£708| 0708 Krok zmeény 2 B - 0: Blokovan 0
(zobrazeni na panelu) 1-255
£709| 0709 Uchovani B - 0: Zobrazeni v realném case 0 6.29.7
standardniho 1: Maximalni hodnota
zobrazeni 2: Minimalni hodnota
£110 0710 Nastaveni - - 0: Skute¢ny (provozni) kmitocet 0 6.29.5
standardniho (Hz/uziv. veli€ina) 8.2.1
zobrazeni 1: Vystupni proud (%/A) 8.3.2
na ovladacim panelu 2: ZH kmitodtu (Hz/provozni otagky)

3: Vstupni napéti (preps DC napéti)
(%/V)

4: Vystupni napéti (nastavena hodnota)
(%NV)

5: PFikon (kW)

6: Vykon (kW)

7: Moment (%)

8: -

9: Celkové zatizeni motoru

10: Celkové zatiZzeni ménice

11: Celkové zatiZeni PBR (brzdného
rezistoru)

12: ZH kmitoétu (po korekci) (Hz/uZiv.
veli¢ina)

13: Vstupni hodnota na VIA (%)

14: Vstupni hodnota na VIB (%)

15az17: -

18: Libovolny kéd z komunikace

19: -

20: Vstupni hodnota na VIC (%)

21: Cetnost vstupnich impulst (kp/s)

22: -

23: Hodnota zpétné vazby PID
(Hz/uziv. veli¢ina)

24: Pfijata energie (kWh)

25: Vyslana energie (kWh)

26: Koeficient zatizeni motoru (%)

27: Koeficient zatizeni ménice (%)

28: Jmenovity proud ménice (A)

29: Vystupni hodnota na FM (%)

30: Cetnost vystupnich impulsi (kp/s)

31: Celkova doba zapnuti (100 hodin)

32: Celkova doba chodu ventilatoru
(100 hodin)

33: Celkova doba provozu (100 hodin)

34: Pocet starti (10000 krat)

35: Pocet startti vpred (10000 krat)

36: Pocet startti vzad (10000 krat)

37 az 39: -

40: Jmenovity proud ménice
(korigovany taktovaci kmitocet)

41az51: -
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Min. nast. jedn.|

Ozna- | Komunika- Vychozi Uziv. | Odkaz na

Seni i 6. Funkce Jednotka konl:i':]ielyace Rozsah nastaveni nastaveni | nastaveni | E6581697
£ 0711 Nastaveni veli¢iny 1 - - 0: Skute¢ny (provozni) kmitocet 2 6.29.6
Vv rezimu monitorovani (Hz/uziv. velitina) 8.2.1

1: Vystupni proud (%/A) 8.3.2
2: ZH kmitogtu (Hz/provozni otacky)
3: Vstupni napéti (pfes DC) (%/V)
4

RN 0712 Nastaveni velidiny 2 - - : Vystupni napéti (nastavena hodnota) 1

Vv rezimu monitorovani (%)
: Pfikon (kW)

5

6: Vykon (kW)
7: Moment (%)
8
9

£1:3 0713 Nastaveni veli€iny 3 - - : Celkové zatizeni motoru 3

Vv reZimu monitorovani 10: Celkové zatiZzeni ménice

11: Celkové zatizeni PBR (brzdného
rezistoru)

12: ZH kmito&tu (po korekci) (Hz/uZiv.

F 74| 0714 | Nastaveniveliciny 4 - - 13: vzltlsg:ﬁ)hodnota na VIA (%) 4

v rezimu monitorovani 14: Vstupni hodnota na VIB (%)

15az19: -

20: Vstupni hodnota na VIC (%)

21: Cetnost vstupnich impulst (kp/s)

F£7:5| 0715 [ Nastaveniveli¢iny 5 - - 22: - 5

Vv rezimu monitorovani 23: Hodnota zpétné vazby PID
(Hz/uziv. velitina)

24: Piijata energie (kWh)

25: Vyslana energie (kWh)

— 26: Koeficient zatizeni motoru (%

F1i6 0716 Nastaveni veliciny 6 - h 27: Koeficient zatizeni ménice ((%)) 6

v reZimu monitorovani 28: Jmenovity proud ménice (A)

29: Vystupni hodnota na FM (%)

30: Cetnost vystupnich impulst (kp/s)

31: Celkovéa doba zapnuti (100 hodin)

£1:17 0717 Nastaveni veliginy 7 - - 32: Celkovéa doba chodu ventilatoru 27

Vv rezimu monitorovani (100 hodin)

33: Celkova doba provozu (100 hodin)

34: Pocet starti (10000 krat)

35: Pocet startti vpied (10000 krat)

— 36: Pocet starti vzad (10000 krat)

£1:8 0718 Nasggvem vel_|0|ny§ ' - - 37 a2 39: - 0

V rezimu monitorovani 40: Jmenovity proud ménice

(korigovany taktovaci kmitocet)

41az51: -

£719 0719 Volba chovani pfi - - 0: Povel k chodu zruSen (vymazan) 1 6.29.8
rozpojeni a spojeni 1: Povel k chodu zachovan
signalu ST, pri
ovladani z panelu

Fro0| 0720 Nastaveni - - 0-51 (Stejné jako F 7 {[) 0 6.29.5
standardniho 8.3.2
zobrazeni na externim
ovladacim panelu

Fr21]| oA ZpUsob zastaveni - B 0: Rizeny dobéh 0 6.29.9
z ovladaciho panelu 1: Volny dobéh

£1729 0729 Koeficient korekéni % Al -100-+100 0 6.26

soucinu, nastaveny
z ovladaciho panelu




TOSHIBA VF-MB1 2012 ENETEX-TEP s.r.o0.
" Min. nast. jedn. . . 5
%zer:- Korf“,"l'ka' Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi | UZiv. ggg:feg:
¢ni €. komunikace nastaveni | nastaveni
£730| 0730 Zakaz nastaveni B - 0: Povoleno 0 6.29.1
kmitoctu na ovladacim 1: Blokovéno
panelu (F{)
£131 0731 Detekce odpojeni - - 0: Povoleno 0
externiho ovladaciho 1: Blokovano
panelu
£132 0732 Zablokovani tlagitka - - 0: Povoleno 1 6.13
mistné/dalkové na 1: Blokovano 6.29.1
externim ovladacim
panelu
£133 0733 Zékaz ovladani - - 0: Povoleno 0 6.29.1
z ovladaciho panelu 1: Blokovano
(tlagitko RUN)
£134 0734 Zékaz nouzového - - 0: Povoleno 0
zastaveni z 1: Blokovano
ovladaciho panelu
£135 0735 Zakaz resetovani - - 0: Povoleno 0
z ovladaciho panelu 1: Blokovano
£735 0736 Zakaz zmény £ 10d/ - - 0: Povoleno 1
F0d za provozu 1: Blokovano
FI37| 0787 | zakaz vsech tiasitek - - 9: Povoleno 0
: Blokovéno
£138 0738 Nastaveni hesla - - 0: Heslo neni nastaveno 0
(F100 1-9998
9999: Heslo je nastaveno
£139 0739 Ovéreni hesla - - 0: Heslo neni nastaveno 0
1-9998
9999: Heslo je nastaveno
F40 0740 Zaznamnik dat - - 0: Zablokovano 1 6.30
1: Pfi poruse
2: Pi aktivaci sledovani
3:1+2
£y 0741 Cyklus sledovani - - 0:4ms 2
1:20ms
2:100 ms
31s
4:10s
Fa4e 0742 Volba sledovani dat 1 - - 0
43 0743 Volba sledovani dat 2 - - 1
74y 0744 Volba sledovani dat 3 - - 0-42 2
F 48 0745 Volba sledovani dat 4 - - 3
£45 0746 Filtr zobrazeni stavu ms - 8-1000 200 6.29.7
4g| 0748 UloZeni hodnoty B - 0: Zablokovéano 0 6.31
dodané energie 1: Povoleno
749 0749 Volba jednotky - - 0:1=1 kWh *2
zobrazeni dodané 1:1=10 KWh
energie 2:1=100 kWh
3:1=1000 kWh

*2: Vychozi tovarni hodnoty zavisi na vykonu. Viz ¢ast 11.4.




TOSHIBA VF-MB1 2012 ENETEX-TEP s.r.o.

. Min. nast. jedn.| . . 5
%Ze?]?' Komunika- Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi | - UZiv. 355?12623
&ni €. komunikace nastaveni | nastaveni
£750 0750 Volba funkce tlaitka - - 0: Funkce pro prepinani 0 4:5
EASY EASY/standardni reZim nastaveni 6.32
1: Tlagitko pro reZzim EASY
2: Tlagitko mistné/dalkové ovladani
3: Spusténi zaznamniku dat
maximéalnich/minimélnich hodnot
£75 ;| 0751 | ReZim EASY —par. 1 - - 3 45
6.32
F152| 0752 Rezim EASY - par. 2 - B 4
£753| 0753 Rezim EASY - par. 3 - B 9
£754 0754 Rezim EASY —par. 3 - - 10
£755 0755 Rezim EASY - par. 3 - - 600
£756 0756 Rezim EASY —par. 3 - - 6
£757| 0757 | Rezim EASY —par. 3 - - 999
£758 0758 Rezim EASY - par. 8 - - 999
£759 0759 Rezim EASY —par. 9 - - 999
FI50 0760 Rezim EASY - par. 10 - - 999
£75 | 0761 | Rezim EASY —par. 11 - - 999
£152 0762 Rezim EASY - par. 12 - - 999
£153 0763 Rezim EASY - par. 13 - - 999
_ 0-2999
F£754| 0764 | ReZim EASY —par. 14 - - (Nastaveni pomoci komunikacniho | 999
sl
F755| 0765 | RezmEASY—par. 15| - - cisia) 959
£155 0766 Rezim EASY - par. 16 - - 999
£57 0767 Rezim EASY - par. 17 - - 999
£158 0768 Rezim EASY —par. 18 - - 999
£159 0769 Rezim EASY - par. 19 - - 999
770 0770 Rezim EASY - par. 20 - - 999
£771 0771 Rezim EASY - par. 21 - - 999
F£772| 0772 | ReZim EASY —par. 22 - - 999
£773| 0773 | Rezim EASY —par. 23 - - 999
£774 0774 Rezim EASY - par. 24 - - 999
£775 0775 Rezim EASY - par. 25 - - 999
£775| 0776 | ReZim EASY —par. 26 - - 999
£37717| 0777 | Rezim EASY —par. 27 - - 999
£77g| 0778 | Rezim EASY - par.28 - - 999 :352
£77g| 0779 | Rezim EASY —par29 B B 999
£180 0780 Rezim EASY - par.30 - - 999
£78 ¢ 0781 Rezim EASY - par.31 - - 999
£182 0782 Rezim EASY - par.32 - - 50
£79g9| 0799 Koeficient urceny - B - B *3
vyrobcem 7A
*3: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametri nemérite.
y Yy J y
o Komunikaéni parametry
o Min. nast. jedn.| . . 5
%Ze?]?' Kcim',"l'ka Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vyehozi . uziv. . S&?sk;f 623
&ni €. komunikace nastaveni | nastaveni
£800 0800 Rychlost prenosu - - 3: 9600 b/s 4 6.33.1
4: 19200 b/s
5: 38400 b/s
£80 1! 0801 Parita - - 0: NON (zadna parita) 1
1: EVEN (suda parita)
2: ODD (licha parita)
rFgoo| 0802 | Cislo ménice - 171 0-247 0
£80 0803 Doba prodlevy pfi s 0,1/0,1 0,0: Zablokovano, 0,0
komunikaci 0,1-100,0
£804 0804 Akce p_Fi prodlevé - - 0: Jen varovani 0
komunikace 1: Porucha (Volny dobéh)
2: Porucha (Rizeny dobé&h)
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e Min. nast. jedn. . . i
%zer:- K"T‘,"]‘“ Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni VYChOZ', Uziv, B gg;;fegi
€ni €. komunikace nastaveni | nastaveni
£805 0805 Doba ¢ekani pfi s 0,01/0,01 0,00-2,00 0,00
komunikaci
£805 0806 Nastaveni - - 0: Slave (pfi poruse master ménice 0
master/slave pro vyslan povel 0 Hz)
komunikaci mezi 1: Slave (pfi poruSe master ménice
ménici provoz pokracuje)
2: Slave (pfi poruSe master ménice
nouzové zastaveni)
3: Master (vysilani nastaveni
kmitoctu)
4: Master (vysilani signalu
vystupniho kmitoctu)
£808 0808 Podminka pro - - 0: Platné vzdy 1
sledovani prodlevy 1: Komunikaéni volba £ /7 i & nebo
komunikace ong
2: 1+ b&hem provozu
F910 0810 Volba komunikaéniho - Al 0: Zablokovan 0 6.6.2
ovlédaciho bodu 1: Povoleno 6.33.1
F8 1! 0811 Nastaveni % Al 0-100 0
komunikaéniho
ovlédaciho bodu 1
£F912 0812 Kmitocet Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
komunikaéniho
ovlédaciho bodu 1
£813 0813 Nastaveni % Al 0-100 100
komunikaéniho
ovlédaciho bodu 2
£g 4| 0814 | Kmitoget Hz 01001 | 0,0-FH 1
komunikaéniho
ovlédaciho bodu 2
£829 0829 Volba komunikaéniho - - 0: Protokol méni¢e Toshiba 0 6.33.1
protokolu 1: Protokol Modbus RTU
£855 0856 Pocet polt motoru pro - - 1: 2 poly 2
komunikaci 2: 4 poly
3: 6 polu
4: 8 polu
5: 10 pola
6: 12 pol
7: 14 pola
8: 16 poli
£810 0870 Zapis bloku dat 1 - - 0: Zadna volba 0
1: Informace povelu 1
2: Informace povelu 2
— 3: Volba zplsobu nastaveni kmitoctu
Fg1i| 0871 | Zapisblokudat2 - - 4: Vystup Ejat na svorkovnici 0
5: Analogovy vystup pro komunikaci
6: Ovladani kmitottu (otacek) :
£875 0875 Zapis bloku dat 1 - - 0: Zadna volba 0
1: Informace o stavu
2: Vystupni kmitocet
£875 0876 Zapis bloku dat 2 - - 3: V):/stupn! prouvdl 0
4: Vystupni napéti
5: Informace o alarmu
£g717| 0877 | Zapis bloku dat 3 - B 6: Hodnota zpétné vazby PID 0
7: Stav digit. vstupt (DI)
8: Stav digit. vystupd (DO)
£g1g| 0878 | Zapis bloku dat4 - - 9: Stav svorky VIA 0
10: Stav svorky VIB
11: Stav svorky VIC
ey n N 12: Vstupni napéti (pfepoctené
£g73| 0879 | Zapisbloku dats ASev s mez(iobvo o 0
13: Otacky motoru
14: Moment
£880 0880 Volné zaznamy - M 0-65530 (65535) 0 6.33.3
£898 0898 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 8A
£899 0899 Resetovani - - 0: - 0 6.33.1
komunikaéni funkce 1: Reset (po provedeni: 0)

*1: * Vychozi tovarni nastaveni parametr(i zavisi na nastaveni instala¢niho menu. Viz ¢ast 11.5.
*3: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrti nemérite.
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e Parametry pro fizeni motord s permanentnimi magnety
Min. nast. jedn.|
Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni
komunikace
£900| 0900 Koeficient urceny - B - B *3
vyrobcem 9A
£90 ¢ 0901 Koeficient uréeny - - - -
vyrobcem 9B
F902 0902 Koeficient uréeny - - N "
vyrobcem 9C
£909| 0909 Koeficient uréeny - B - B
vyrobcem 9D
£9.10 0910 Uroveri proudu % n 1-150 100 6.34
sledovani ztraty
synchronizace

Ozna- | Komunika-
eni | gnig.

Vychozi Uziv. |Odkaz na
nastaveni | nastaveni | E6581697

Fg9uy| 091 Doba sledovani ztraty s 0,01/0,01 0,00: Nesleduje se 0,00
synchronizace 0,01-2,55
£9.2 0912 Indukénost v ose q mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00 6.21.2
6.34
£91:3 0913 Indukénost v ose d mH 0,01/0,01 0,01-650,0 10,00
£94 0914 Koeficient uréeny - - - - *3
vyrobcem 9E
F£9.5| 0915 Volba rezimu Fizeni - B 0: Rezim 0 3 6.21.2
motoru s permanent. 1: Rezim 1
magnety 2: Rezim 2
3: Rezim 3
4: Rezim 4
F9.5| 0916 Koeficient uréeny - B - B *3

vyrobcem 9F
F917 0917 Koeficient uréeny - - B -
vyrobcem 9G
F9:8 0918 Koeficient uréeny - - B -
vyrobcem 9H
£9:9| 0919 Koeficient uréeny - - - -
vyrobcem 9|
£920 0920 Koeficient uréeny - - - =
vyrobcem 9J
£930 0930 Koeficient uréeny - - - =
vyrobcem 9K

*3: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametri nemérite.

e Parametry pro funkci pfejizdéni (traverzovani)

" Min. nast. jedn. . . 51
Ozna- | Komunika- Funkce sednotka | panell Rozsah nastaveni Vychozi [ Uziv. | Odkaz na
ceni éni ¢. Kkomunikace nastaveni | nastaveni | E6581697
£980 0980 V?”’,? fyn!(ce - 17 0: Zablokovano 0 6.35
prejizdéni 1: Povoleno
£99 ! 0981 R’vozlt{él-lml/é rampa s 0,1/0,1 0,1-120,0 25,0
prejizdéni
£982 0982 DPb%hgvé rampa s 0,1/0,1 0,1-120,0 25,0
prejizde
£983 0983 Krok prejizdéni % 0,1/0,1 0,0-25,0 10,0
£984 0984 Spicka prejizdéni % 0,1/0,1 0,0-50,0 10,0
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e Parametry “My function*
" Min. nast. jedn. . . 5
%zer:- Korf“,"l'ka' Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozi | UZiv. ggg:feg:
cnie komunikace nastaveni | nastaveni
A300 A900 LM1 volba signalu 11 - - Cislo funkce vstupu 0 6.36
0: Blokovéno
1: svorka F
2:svorka R
3: svorka RES
4: svorka S1
5: svorka S2
6: svorka S3
7: svorka VIB
8: svorka VIA
9 az 20: -
21 az 24: Virtudlni vstup 1 az 4
25 aZ 32: Interni svorka 1 az 8
918 az 934: Cislo MY function
1000 az 1255: Cislo volby vystupu
2000 az 2099: FDOO az FD99
3000 az 3099: FE0O az FE99
/940! A901 LM1 volba funkce 12 - - 0:NOP (zadna operace) 0
1:ST (pfesun)
2:STN
3:AND (logicky sougin)
4:ANDN
5:0R (logicky soucet)
6:0RN
7:EQ (rovno)
8:NE (nerovno)
9:GT (vétsi nez)
10:GE (vétsi nebo rovno)
11:LT (mensi nez)
12:LE (mensi nebo rovno)
13:ASUB (absolutni)
14:0N (Casovac zpozdéni zapnuti)
15:0N (Casovac zpozdéni vypnuti)
16:COUNT 1 (pocitadlo 1)
17:COUNT 2 (pogitadlo 2)
18:HOLD (uloZeni)
19:SET (nastaveni)
20:RESET (reset)
21:CLR (vymazani)
22:CLRN
R982| A902 | M1 volba signalu 12 - - 0-3099 (Stejné jako A 545 0
A803| A903 | LM1 volba funkce 13 - - 0-22 (Stejné jako A 55 1) 0
R304| A9%4 [ Lm1 volba signalu 13 - - 0-3099 (Stejne jako A3 55) 0
2905 A905 Nastaveni vystupni - - 0-3099 (Stejné jako A 511 17) 0
funkce modulu 1
A906| A906 | |M2volba signalu 21 - - 0-3099 (Stejné jako A5 ) 0
A307| AS07 | LM2 volba funkce 22 - - 0-22 (Stejné jako A 55 1) 0
A908| A908 | Lm2 volba signalu 22 - - 0-3099 (Stejné jako AT T 0
A803| A909 | LM2 volba funkce 23 - - 0-22 (Stejné jako A5 1) 0
R9 10| A910 | Lm2 funkce vstupu 23 - - 0-3099 (Steiné jako 754 &) 0
ag 1! A911 Nastaveni vystupni - - 0-3099 (Stejné jako A5 010 0
funkce modulu 2
A9 2| A912 | LM3 volba signalu 31 - - 0-3099 (Stejné jako A 55 ) 0 6.36
A9 13| A913 | M3 volba funkce 32 - - 0-22 (Stejné jako A 55 1) 0
A9 14| A914 | M3 volba signalu 32 - - 0-3099 (Stejné jako A5 ) 0
A915| A915 | | M3volbafunkce 33 - - 0-22 (Stejné jako A5G 1) 0
A3 15| A916 LM3 funkce vstupu 33 - - 0-3099 (Stejné jako A 5L L} 0
a9 17| A917 Nastaveni vystupni - - 0-3099 (Stejné jako A 511 17) 0
funkce modulu 3
EENT] A918 Vystup procentnich % 0,01/0,01 0,00
dat 1
8919 A919 Vystup procentnich % 0,01/0,01 0,00
dat 2
[920 A920 \d/;/‘st;p procentnich % 0,01/0,01 0,00-200,0 0,00
FEEN] A921 Vystup procentnich % 0,01/0,01 0,00
dat 4
a922 A922 Vystup procentnich % 0,01/0,01 0,00
dat 5
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o Min. nast. jedn.| . . 5
ana}- Ko?m.'mjka Funkce Jednotka panel/ Rozsah nastaveni Vychozl B Uziv. . Odkaz na
ceni &ni ¢ Komunikace nastaveni | nastaveni | E6581697

A923 A923 Vystup kmitoétovych Hz 0,1/0,01 0,0 6.36
dat 1

A924 A924 Vystup kmitoctovych Hz 0,1/0,01 0,0
dat 2

[925 A925 ;/;/‘sg.lp kmitoctovych Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0

A926 A926 Vystup kmitoctovych Hz 0,1/0,01 0,0
dat 4

[927 A927 Vystup kmitoétovych Hz 0,1/0,01 0,0
dat 5

AS828| A928 | vystup gasovych dat 1 s 0,01/0,01 0,01

A928| A929 | vystup gasovych dat 2 s 0,01/0,01 0,01

A3930| A930 | vystup sasovych dat 3 s 0,01/0,01 | 0,01-600,0 0,01

R33 1| A931 Vystup asovych dat 4 s 0,01/0,01 0,01

A932| A932 | vystup gasovych dat 5 s 0,01/0,01 0,01

A933 A933 Pocet opakovani krat 11 0
vystupnich dat 1

= — - 0-9999

A934 A934 Pocet opakovani krat 17 0
vystupnich dat 2

7935 A95 [ Lm4 volba signalu 41 - - 0-3099 (Stejné jako A5 5T 0 6.36

A936| A936 | LM4 volba funkce 42 - - 0-22 (Stejné jako A7 ! 0

A937| A937 [ M4 volba signalu 42 - - 0-3099 (Stejné jako A5 5 L7) 0

A938| A938 | M4 volba funkce 43 - - 0-22 (Stejné jako A5 1 0

A939| A939 LM4 funkce vstupu 43 - - 0-3099 (Stejné jako A 5L L) 0

FEEI Nastaveni vystupni - - 0-3099 (Stejné jako A 55 L) 0
funkce modulu 4

A94¢| A941 | Lms volba signalu 51 - - 0-3099 (Stejné jako A5 5 J) 0

8942 A942 | M5 volba funkce 52 - - 0-22 (Stejné jako A 55 1) 0

A943| A943 | M5 volba signalu 52 - - 0-3099 (Stejné jako H3 5 T) 0

Ag4q| A%4 |5 volba funkee 53 - - 0-22 (Stejné jako A 35 1) 0

R945| A5 | LM5funkcevstupu53 | - 0-3099 (Stejné jako AT 1) 0

A945 A946 Nastaveni vystupni - - 0-3099 (Stejné jako A5 1) 0
funkce modulu 5

7947 A947 | Lm6 volba signalu 61 - - 0-3099 (Stejné jako A5 55) 0

A348| A948 | LM6 volba funkce 62 - - 0-22 (Stejné jako A 55 1) 0

R949| A%49 | L6 volba signélu 62 - - 0-3099 (Stejné jako A5 51 0

8953| A950 | L6 volba funkce 63 - - 0-22 (Stejné jako A 55 1) 0

AS85 1| A951 LMS6 funkce vstupu 63 - - 0-3099 (Stejné jako A 55 ) 0

A952| A9s52 Nastaveni vystupni - - 0-3099 (Stejné jako A 551 0
funkce modulu 6

R953| A93 | L7 volba signélu 71 - - 0-3099 (Stejné jako AT 1) 0

A954| A954 | M7 volba funkce 72 - - 0-22 (Stejné jako A5 T 1) 0

A955| A955 | M7 volba signalu 72 - - 0-3099 (Stejné jako A5 51 0

A356| A956 | LM7 volba funkce 73 - - 0-22 (Stejné jako A 55 1) 0

A957] A957 | Lm7 funkee vstupu 73 - - 0-3099 (Stejné jako AT 1) 0

7968 | A958 | Nastavenivystupni - - 0-3099 (Stejné jako AG 5L 0
funkce modulu 7

[973 A973 Virtualni vstupni 1 — - - 0
pouZiti

A974 A974 Virtualni vstupni 2 — - - 0
pouziti .

A975| A97s Virtualni vstupni 3 — - - 0-203 "8 0
pouZiti

A976 A976 Virtualni vstupni 4 — - - 0
pouziti

A977| A977 | Volba funkce - - 0:Zablokovano 0
My Function 1: My Function+ povolovaci signal

2: My Functionvzdy ZAP

*6: Podrobnosti viz ¢ast 11.6. Tabulka funkci digitélnich vstupa
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e Parametry komunikacnich doplrik

Oznaceni Funkce Odkaz
£ooo-c 119 Obecné parametry komunikaéniho dopliikového zafizeni 6.33.5
C150-C 199 Parametry ProfiBus DP
£200-£249 Parametry DeviceNet
£6500-£549 Obecné parametry EtherNet
£550-£599 Parametry EtherNet IP
£600-£549 Parametry Modbus TCP
£700-0799 Parametry CANopen komunikace 6.33.4

Pozn.) Podrobnosti viz ndvody pro pfislusné doplriky.

11.4 Tovarni nastaveni podle vykonu ménice

Al Hodnota Hodnota " - - s g 5 . Volba
Mar}yalrln odporu vykonu Avulon'vl?tm-' ngnovny Jmenovity Magnenzao Uroveri ]ednotky'
zvyseni brzdného brzdného ké zvySeni vykon proud ni proud ocfhrfany~ i zobrazepl
Typ manice momentu rezistoru rezistrou momentu motoru motoru motoru proti pfepéti gﬁg?gr;z
fBo | Fa08 | F308 | pupe | Fu0S | Fuis | Fuis | FBE | pqug
(°'/e3 Q) (kW) (%) (kW) (A) (%) (%)
VFMB1S-2002PL 6,0 200,0 0,12 8.3 0,20 1,2 70 136 0
VFMB1S-2004PL 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 2,0 65 136 0
VFMB1S-2007PL 6,0 200,0 0,12 58 0,75 34 60 136 0
VFMB1S-2015PL 6,0 75,0 0,12 4,3 1,50 6,2 55 136 0
VFMB1S-2022PL 5,0 75,0 0,12 4.1 2,20 8,9 52 136 0
VFMB1-4004PL 6,0 200,0 0,12 6,2 0,40 1,0 65 141 0
VFMB1-4007PL 6,0 200,0 0,12 5.8 0,75 1,7 60 141 0
VFMB1-4015PL 6,0 200,0 0,12 4,3 1,50 24 55 141 0
VFMB1-4022PL 5,0 200,0 0,12 4.1 2,20 4,5 52 141 0
VFMB1-4037PL 5,0 160,0 0,12 34 4,00 *1 7.4 48 141 1
VFMB1-4055PL 4,0 80,0 0,24 2,6 5,50 10,5 46 141 1
VFMB1-4075PL 3.0 60,0 0,44 23 7,50 14,1 43 141 1
VFMB1-4110PL 2,0 40,0 0,66 22 11,00 20,3 41 141 1
VFMB1-4150PL 2,0 30,0 0,88 1.9 15,00 27,3 38 141 1

*1: Kdyz je nastaven region JP, £436 je nastaven na 3,7 (kW).

11.5 Tovarni nastaveni podle instalacniho menu

s« | Napajeci napéti S i
Kmitoget Napéti zakladniho kmitottu 1 a 2 | VOIP@ reZimu fizeni | ooy ano (vyst. Jme”;‘g{grﬁ‘“ky
napéti omezeno)
Nasta- i regi Ut ot £ 135, wlu, £ 1TH(V)
veni | Hlavniregiony | e500"c 213 Fq7
F219,F330, Pt F£307 L
F357,F8 14 240V tiida 500V tiida (ot./min.)
(Hz)
U Evropa 50,0 230 400 0 2 1410
A5 1 Asie 50,0 230 200 0 2 1410
Severni 0 2 1710
USA | Amerika 600 230 460
N Japonsko 60,0 200 400 2 3 1710

Pozn.) Instalaéni menu viz ¢ast 3.1.
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11.6 Tabulka funkci digitalnich vstupt

Cisla funkci v nasledujici tabulce je mozné pfifadit parametrim:

FIUON FIOB F1i0azF 118, Fi51azF (56 AR973azR575.

e Tabulka funkci digitalnich vstupu 1

Funkce . Odkaz na
& Kod Funkce Funkce E6581697
0,1 - Zadna funkce Vypnuto -
2 F Povel Chod vpred ZAP: Chod vpred, VYP: Rizeny dob&h po rampé 3.1.2
3 FN Povel Chod vpred - inverze F —inverze 712
4 R Povel Chod vzad ZAP: Chod vzad, VYP: Rizeny dobéh po rampé
5 RN Povelu Chod vzad - inverze R —inverze
6 ST Uvolnéni (ENABLE) ZAP: Uvolnéni, pfipravenost k provozu 3.1.2
VYP: Volny dobéh (blokovani stfidace) 6.3.1
7 STN Uvolnéni - inverze ST - inverze 6.15.1
8 RES Povel Reset ZAP —» VYP: Aktivace resetu 132
9 RESN Povel Reset - inverze RES - inverze
10 Ss1 Pevna ZH kmitoctu 1 3.6
1" SSIN Pevna ZH kmitoctu 1 - inverze 712
12 SS2 Pevna ZH kmitoctu 2
13 SS2N Pevna ZH kmitoctu 2 - inverze Volba z 15 pevnych kmitodti SS1 az SS4 (SS1N az SS4N)
14 SS3 Pevna ZH kmito¢tu 3 (4 bity)
15 SS3N Pevna ZH kmitodtu 3 - inverze
16 Ss4 Pevna ZH kmitoctu 4 36
17 SS4N Pevna ZH kmitodtu 4 - inverze
18 JOG Krokovani ZAP: Krokovani 6.10
VYP: Krokovani neni aktivni
19 JOGN Krokovani - inverze JOG - inverze
20 EXT Nouzové zastaveni pomoci externiho signalu | ZAP: Externi vypnuti Hiaseni £ 6.24.4
(externi porucha) VYP: Po zastaveni dle F 5 7 3, Hlaseni £
21 EXTN Nouzové zastaveni pomoci externiho signalu - | EXT - inverze
inverze
22 DB DC brzdéni ZAP: DC brzdéni, VYP: Brzdéni zrueno 6.8.1
23 DBN DC brzdéni - inverze DB - inverze
24 AD2 2. rozbéhova/dobéhova rampa ZAP: Rozbéh/Dobéh 2 6.4.1
VYP: Rozbé&h/Dobéh 1 6.23.2
25 AD2N 2. rozbéhova/dobéhova rampa - inverze AD2 - inverze
26 AD3 3. rozbéhova/dobéhova rampa ZAP: Rozbéh/Dobéh 3
VYP: Rozbéh/dobéh 1 nebo 2
27 AD3N 3. rozbéhova/dobéhova rampa - inverze AD3 - inverze
28 VF2 Volba rezimu fizeni U/f ZAP: 2. rezim fizeni U/f 6.4.1
(Uff konstantni, £ {70, F 171, F 112, F 113)
VYP: 1. rezim fizeni U/f
(nastaveni Pt, ui, uly, ub, EHr)
29 VF2N Prepnuti na 2. reZim fizeni U/f - inverze VF2 - inverze
32 0CSs2 Uroveri proudového omezeni 2 ZAP: Aktivovano pfi hodnoté £ {85 6.4.1
VYP: Aktivovano pfi hodnoté £F503 | 6.24.2
33 OCS2N Uroveri proudového omezeni 2 - inverze OCS2 - inverze
36 PID Zablokovani PID regulace ZAP: Zablokovani PID regulace 6.20
VYP: Povoleni PID regulace
37 PIDN Zablokovani PID regulace - inverze PID - inverze
46 OH2 Externi tepelna ochrana ZAP: {JH £ poruchové vypnuti, VYP: Vypnuto 712
47 OH2N Externi tepelna ochrana - inverze OH2 - inverze
48 SCLC Vnucené prepnuti na mistni ovladani pfi Uplatni se béhem ovladani z komunikace 5.6
ovladani z komunikace ZAP: Lokalni (Nastaveni £ 70d, F10d) 6.33
VYP: Komunikace
49 SCLCN Vnucené prepnuti na mistni ovladani pfi SCLC - inverze
ovladani z komunikace - inverze
50 HD STOP (pfi 3-vodi¢ovém ovladani) ZAP: F (chod vpred), R: (chod vzad) pfidrzeni, 3-vodi¢ové 71.2
ovladani
VYP: Rizeny dobsh
51 HDN STOP (pfi 3-vodi€ovém ovladani) - inverze HD - inverze
52 IDC Nulovani derivaéni/integracni slozky PID ZAP: Nulovani deriva¢ni/integraéni slozky PID regulace, 6.20
regulace VYP: Nulovani zru§eno
53 IDCN Nulovani derivaéni/integracni slozky PID IDC - inverze
regulace - inverze
54 DR PFepinani charakteristiky PID regulace ZAP: Invertované charakteristiky volby £ 3880
VYP: Charakteristiky volby £ 383
55 DRN Prepinani charakteristiky PID regulace - DR -inverze
inverze
56 FORCE Vnuceny provoz - (motor bé&Zi, dokud nedojde | ZAP: Vnuceny provoz (kmitoget £ 2 9H) 6.25
ke hlaseni poruchy) VYP: Normalni provoz.
57 FORCEN | Vnuceny provoz - inverze FORCE - inverze
58 FIRE Pozami rleiim '-_(mgtor bézi, dokud nedojde ZAP: Provoz pfi pozarnich otagkach (kmitoget £ 29 )
k vypnuti napajeni) VYP: Normalni provoz
59 FIREN Provoz pii pozarnich otackach - inverze FIRE - inverze
60 DWELL Signdl pozastaveni rozbéhu/dobéhu ZAP: Pozastaveni rozbéhu/dobéhu 6.19
VYP: Normalni provoz
61 DWELLN | Signal pozastaveni rozbéhu/dobéhu - inverze DWELL - inverze
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e Tabulka funkci digitalnich vstupud 2

Funkce . Odkaz na
& Kod Funkce Funkce E6581697
62 KEB Signal synchronizace vypadku napajeni ZAP: Dobéh po ramé se synchronizaci pii vypadku napajeni 6.15.2

VYP: Normalni provoz
63 KEBN Signal synchronizace vypadku napajeni - | KEB - inverze
inverze
64 MYF Spousténi signal pro My function ZAP: Spoustéci signal (start operace) pro My Function 6.36
VYP: Normalni provoz
65 MYFN Spousteéni signal pro My function- inverze MYF - inverze
70, 71 Koeficient uréeny vyrobcem - *1
74 CKWH Vymazani hodnoty elektroméru (kWh) ZAP: Vynulovani hodnoty elektroméru (kWh) 6.31
VYP: Vypnuto
75 CKWHN Vymazani hodnoty elektromoméru - CKWH - inverze
inverze
76 TRACE Spoustéci signal pro zaznamnik dat ZAP: Spoustéci signal (start) funkce sledovani hodnot 6.30
VYP: Viypnuto
77 TRACEN Spoustéci signal pro zaznamnik dat - TRACE - inverze
inverze
78 HSLL Signal zablokovani rychlého pohybu pfi ZAP: Blokovani rychlého pohybu pfi odlehéeni 6.17
odlehéeni zatéze VYP: Uvolnéni rychlého pohybu pfi odlehéeni
79 HSLLN Signal zablokovani rychlého pohybu pfi HSSL - inverze
odlehdeni zatéZe - inverze
80 HDRY Pfidrzeni vystupu RY-RC ZAP: Po spinéni podminek je RY-RC sepnut a drzi 722
VYP: Stav RY-RC se méni v redlném ¢ase podle podminek.
81 HDRYN PridrZeni vystupu RY-RC - inverze HDRY —inverze
82 HDOUT Pfidrzeni vystupu OUT-NO ZAP: Po spinéni podminek je OUT-NO sepnut a drzi
VYP: Stav OUT-NO se méni v realném ¢ase podle
podminek.
83 HDOUTN PfidrZeni vystupu OUT-NO - inverze HDOUT - inverze
88 upP Motorpotenciometr vice (UP) ZAP: Kmitocet zvysen 6.6.3
VYP: ZvySeni kmitotu zruSeno
89 UPN Motorpotenciometr vice (UP) - inverze UP - inverze
90 DWN Motorpotenciometr mén&(DOWN) ZAP: Kmitocet snizen
VYP: SniZeni kmito¢tu zruSeno
91 DWNN Motorpotenciometr méné (DOWN) — DWN - inverze
inverze
92 CLR Vymaz kmitoctu motorpotenciometru VYP ZAP: Nulovani kmitoctu motorpotenciometru
93 CLRN Vymaz kmitoctu motorpotenciometru - CLR - inverze
inverze
96 FRR Signal volného dobéhu ZAP: Volny dobéh (blokovani stfidace) 3.2.1
VYP: Zru$eni volného dob&hu
97 FRRN Signal volného dobéhu - inverze FRR - inverze
98 FR Volba sméru otaceni ZAP: Povel Chod vpied 7.1.2
VYP: Povel Chod vzad
99 FRN Volba sméru otaceni - inverze FR - inverze
100 RS Povel Start/Stop ZAP: Povel Start 712
VYP: Povel Stop
101 RSN Povel Start/Stop - inverze RS - inverze
104 FCHG Vnucené prepinani ZH kmitoctu ZAP: F2 0T (F2ob=0) 5.6
VYP: FND
105 FCHGN Vnucené prepinani ZH kmitoctu - inverze | HDRY - inverze
106 FMTB Priorita svorky VIA ZAP: ZH je sledovana z VIA
VYP: Nastaveni £ 110,
107 FMTBN Priorita svorky VIA - inverze FMTB - inverze
108 CMTB Priorita povelu ze svorkovnice ZAP: POvely ze svorkovnice jsou aktivni
VYP: i
109 CMTBN Priorita povelu ze svorkovnice - inverze CMTB
110 PWE Povoleni zmény parametru ZAP: Zakaz zmény parametru 6.29.1
VYP: 104
111 PWEN Zakaz zmény parametru - inverze PWE - inverze
120 FSTP1 Rychlé zastaveni 1 ZAP: Dynamicky rychly fizeny dobéh 5.4.1
: Vynuceny dobéh zrusen
(Mé&jte na paméti, Ze provoz pokracuje, kdyz je vynuceny
dobéh zrusen)
121 FSTPIN Rychlé zastaveni 1 - inverze FSTP1 - inverze
122 FSTP2 Rychlé zastaveni 2 ZAP: Automaticky dobéh
VYP: Vynuceny dobéh zrusen
(Mé&jte na paméti, Ze provoz pokracuje, kdyZ je vynuceny
dobéh zrusen)
123 FSTNP2 Rychlé zastaveni 2 - inverze FST - inverze
134 TVS Funkce prejizdéni (pro textilni stroje) ZAP: Povoleni funkce prejizdéni 6.35
VYP: Normalni provoz
135 TVSN Funkce prejizdéni - inverze TVS -inverze
136, 137 Koeficient uréeny vyrobcem - *1
140 SLOWF Zpomaleni smérem vpred ZAP: Zpomaleni po rampé na kmitocet £ 38 3 6.18.2
VYP: Normalni provoz
141 SLOWFN Zpomaleni smérem vpred - inverze SLOWEF —inverze
142 STOPF Zastaveni po zpomaleni vpred ZAP: Zastaveni chodu vpred
VYP: Normalni provoz
143 STOPFN Zastaveni po zpomaleni vpred - inverze STOPF —inverze
144 SLOWR Zpomaleni smérem vzad ZAP: Zpomaleni po rampé na kmitoget £ 383
VYP: Normalni provoz
145 SLOWRN Zpomaleni smérem - inverze SLOWR - inverze

*1: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrd nemérite.

K-24
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e Tabulka funkci digitalnich vstupu 3

Funkce . Odkaz na
& Kod Funkce Funkce E6581697
146 STOPR Zastaveni po zpomaleni chodu vzad ZAP: Zastaveni chodu vzad 6.18.2
VYP: Normalni provoz
147 STOPRN _Zasiavenl po zpomaleni chodu vzad — STOPR - inverze
inverze
148 az 151 Koeficient uréeny vyrobcem - *1
200 PWP Blokovani zmény parametru ZAP: Zakaz zmény parametru 6.29.1
VYP: Nastaveni £ 100
201 PWPN Blokovani zmény parametru - inverze PWP - inverze
202 PRWP Blokovani ¢teni parametru ZAP: Zakaz ¢tenilzmény parametru
VYP: Nastaveni £ 100
203 PRWPN Blokovani ¢teni parametru - inverze PRWP - inverze
*1: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrd nemérite.
Pozn. 1: Funkce s ¢&isly, ktera nejsou uvedena v tabulce vy$e, maji vyznam "Zadna funkce".
e Priority funkci vstup
2,3 (6,7 [8,9 |10,11 18 |20 [22 |24,25 |36,37 |48 50 188,89 |96 [110 [122
. 4,5 12,13 19 |21 |23 ]28,29 |52,53 |49 51 190,91 |97 [111 123
Kéd Cislo 14,15 32,33 |54,55 [106 92,93 200
funkce 16,17 107 201
108
109
F/ 2,3
R 45 X X[ X O O X X
ST 6,7 © @] © ©10|0© O O O
RES 8,9 O 10 O Ol X | O O O O O O O O O
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11.7 Tabulka funkci digitalnich vstup(

Cisla funkci v nasledujici tabulce je mozné ptitadit parametru £ {30 az F {38, F (57, F I55.

e Tabulka funkci digitalnich vystupu 1

Funkce . Odkaz na
& Kéd Funkce Funkce E6581697
0 LL Dolni limit kmitoctu ZAP: Vystupni kmitocet je vétsi nez LL 5.10

VYP: Vystupni kmitocet je {{ nebo nizsi
1 LLN Dolni limit kmitoctu - inverze LL - inverze
2 UL Horni limit kmitoGtu ZAP: Vystupni kmitocet je L/ nebo vy3si
VYP: Vystupni kmitoCet je mensi nez {J{
3 ULN Horni limit kmito&tu - inverze UL - inverze
4 Low Signal dosaZeni nizkého kmitoctu ZAP: Vystupni kmitoget je £ /00 nebo vyssi 6.1.1
VYP: Vystupni kmitoget je mensi nez £ 100 722
5 LOWN Signal dosaZeni nizkého kmitodtu - inverze LOW - inverze
6 RCH Signal dosaZeni vystupniho kmitodtu ZAP: Vystupni kmitoget odpovida ZH kmitodtu + £ /3, 6.2.1
(dokongeni rozbéhu/dobéhu)) VYP: Vystupni kmitodet vy$8i nez ZH kmitodtu + £ 10 722
7 RCHN Signal dosazeni vystupniho kmitodtu - RCH - inverze
inverze
(Dokonéeni rozbéhu/dobéhu - inverze)
8 RCHF Signal dosazeni zadaného kmito&tu ZAP: Vystupni kmitoget je v rozmezi £ 10 {=F 102 6.3.1
VYP: Vystupni kmitoCet je vétsinez £ 10 | £F 102
9 RCHFN Signal dosazeni zadaného kmitoctu - RCHF - inverze
inverze
10 FL Porucha (poruchové vypnuti) ZAP: Méni¢ je v poruchovém stavu 7.22
VYP: Méni¢ neni v poruchovém stavu
1 FLN Porucha - inverze (poruchové vypnuti - FL - inverze
inverze)
14 POC PFedvarovani nadproud (OC) ZAP: Vystupni proud je 58 ! nebo vétsi 6.24.2
VYP: Viystupni proud je mensi nez £50 |
15 POCN Predvarovani nadproud (OC)- inverze POC - inverze
16 POL Predvarovani pfetizeni ménice (OL1) ZAP: £55 (%) nebo vice z vypodtené hodnoty urovné 3.5

ochrany proti pretizeni
VYP: Méné nez £ 55 7(%) z vypoctené hodnoty trovné
ochrany proti pretizeni

17 POLN Predvarovani pretizeni ménice (OL1) - POL - inverze
inverze
20 POH Predvarovani prehrati ZAP: Asi 95 °C nebo vice na spinacim prvku (IGBT) 722

VYP: Méné nez asi 95 °C na spinacim prvku (IGBT) (90 °C
nebo méné po zapnuti sledovani)

21 POHN Predvarovani prehfati - inverze POH - inverze

22 POP Predvarovani prepéti ZAP: Provoz pfi omezeni prepéti 6.15.5
VYP: Sledovani prepéti zruSeno

23 POPN Predvarovani piepéti - inverze POP - inverze

24 MOFF Detekce podpéti v silovém obvodu ZAP: Zjisténo podpéti v silovém obvodu (MOFF) 6.24.12
VYP: Sledovani prepéti zruSeno

25 MOFFN Detekce podpéti v silovém obvodu - inverze MOFF - inverze

26 uc Detekce nizkého proudu ZAP: Po poklesu vystupniho proudu na £5 ! ! nebo méné 6.24.7

pretrvava hodnota mensi nez £ 5 ! !+F589 po
nastavenou dobu £ 5 /&

VYP: Vystupni proud je vétsi nez £ § |
(F§ ! I+F 509 nebo vétsi po zapnuti sledovani)

27 UCN Detekce nizkého proudu - inverze UC - inverze

28 oT Detekce prekroceni momentu ZAP: Po zvy$eni momentu na £ 5 /5 nebo vice pretrvava 6.24.9
hodnota vétsi nez £ 5 /5-F5 !9 po nastavenou dobu
F518

VYP: Moment je mensi nez £§5 16
(F& I6+F & 19 nebo mensi po zapnuti sledovani)
29 OTN Detekce prekroceni momentu - inverze OT -inverze
30 POLR PFedvarovani pretizeni brzdného rezistoru ZAP: 50 % nebo vice z vypoitené hodnoty £ 339 arovné 6.15.4
ochrany proti pretizeni
VYP: méné nez 50 % z vypodtené hodnoty £ 359 drovné
ochrany proti pretizeni

31 POLRN Predvarovani pretizeni brzdného rezistoru - POLR - inverze
inverze
40 RUN Start/Stop ZAP: Kdyz je na vystupu provozni kmitocet nebo probihd DC 7.22
brzdéni (db)
VYP: Provoz zastaven
41 RUNN Start/Stop - inverze RUN - inverze
42 HFL Vyznamna porucha ZAP: Piporuse (OCA, OCL, Ok, E. EEP I, EEn, EPHD,

Errd~5 OH2 UP ILEFQ UL EEYP EPH )

VYP: Jiny stav neZ vySe uvedené poruchy

43 HFLN Vyznamna porucha - inverze HFL — inverze

44 LFL Nevyznamna porucha ZAP: Pii poruse (O 1~3,0P 1~3,0H,0L 1~3,0Lr)
VYP: Jiny stav nez vy$e uvedené poruchy

45 LFLN Nevyznamna porucha - inverze LFL - inverze
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e Tabulka funkci digitalnich vystupd 2

Funkce . Odkaz na
& Kaod Funkce Funkce E6581697
50 FAN Chladici ventilator ZAP/VYP ZAP: Chladici ventilator zapnut 6.24.10

VYP: Chladici ventilator vypnut
51 FANN Chladici ventilator ZAP/VYP - inverze FAN -inverze
52 JOG Krokovani ZAP: Krokovaniaktivni 6.10
VYP: Jiné ovladani, nez krokovani
53 JOGN Krokovani - inverze JOG -inverze
54 JBM Ovladani z panelu/svorkovnice ZAP: Ovladani ze svorkovnice 5.6
VYP: Jiné ovladani, nez ze svorkovnice
55 JBMN Ovladani z panelu/svorkovnice - inverze JBM - inverze
56 CcoT Varovani celkova doba provozu ZAP: Celkova doba provozu je £ 52 { nebo vatsi 6.24.11
VYP: Celkova doba provozu je mensinez £ 52 |
57 COTN Varovani celkova doba provozu - inverze COT - inverze
58 COMOP | Chyba komunikace s doplfikovym zafizenim | ZAP: Do$lo k chybé& komunikace s dopliikovym zafizenim 6.33
VYP: Jiny nez vySe uvedeny stav
59 COMOPN | Chyba komunikace s doplfikovym zafizenim [ COMOP - inverze
- inverze
60 FR Otaceni vpred/vzad ZAP: Chod vzad 722
VYP: Chod vpied
(Posledni stav je zachovan, i kdyZ je chod zastaven.)
61 FRN Chod vpred/vzad - inverze FR - inverze
62 RDY1 Pripraven k provozu 1 ZAP: Pripraven k provozu (s ST/ RUN)
VYP: Jiny nez vySe uvedeny stav
63 RDY1N Pripraven k provozu 1 - inverze RDY1 - inverze
64 RDY2 Pripraven k provozu 2 ZAP: Pripraven k provozu (bez ST / RUN)
VYP: Jiny nez vySe uvedeny stav
65 RDY2N Pripraven k provozu 2 - inverze RDY2 - inverze
68 BR Uvolnéni brzdy ZAP: Signal uvolnéni brzdy 6.18
VYP: Signal blokovani brzdy
69 BRN Uvolnéni brzdy - inverze BR —inverze
70 PAL Predvarovani ZAP: Je aktivovan jeden z nasledujicich stavi 722
ON POL, POHR, POT, MOFF, UC, OT, LL stop, COT a
Fizeny dobéh pfi kratkodobém vypadku napajeni.
Nebo varovani zpusobuje £, P, Or, H
VYP: Jiny nez vySe uvedeny stav
71 PALN PFedvarovani - inverze PAL - inverze
78 COME RS485 chyba pfi komunikaci ZAP: ZAP: Nastala chyba komunikace. 6.33
VYP: Komunikace funguje
79 COMEN RS485 chyba pfi komunikaci - inverze COME - inverze
92 DATA1 Vystup zadanych dat 1 ZAP: bit 0 z FA50 je ZAP 6.33
VYP: bit 0 z FA50 je VYP
93 DATA1IN | Vystup zadanych dat 1 - inverze DATA1 - inverze
94 DATA2 Vystup zadanych dat 2 ZAP: bit 1 z FA50 je ZAP
VYP: bit 1 zFA50 je VYP
95 DATA2N | Vystup zadanych dat 2 - inverze DATAZ - inverze
106 LLD Signal rychlého pohybu pfi odleheni zatéze | ZAP: Mensi nez moment pfi vysoké zatéZi (definovany 6.17
pomoci F 335~F 338)
VYP: Moment pfi vysoké zatézi (F 3 3 5~F 3 3 &) nebo
vy3si
107 LLDN Signal rychlého pohybu pfi odlehceni zatéze | LLD - inverze
- inverze
108 HLD Vysoka zatéz ZAP: Moment pfi vysoké zatéZi (definovany pomoci F 3 35
~F 3 38) nebo vyssi
VYP: Mensi nez moment pfi vysoké zatézi (F 3 35~
F£338)
109 HLDN Vysoka zatéz - inverze HLD - inverze
120 LLS Provoz na spodni hranici kmitoctu ZAP: Trvaly provoz pfi dolnim limitu kmitotu 6.9.1
VYP: Jiny nez vySe uvedeny stav
121 LLSN Provoz na spodni hranici - inverze LLS - inverze
122 KEB Synchronizovany provoz pii vypadku ZAP: Synchronizovany provoz pfi vypadku napajeni 6.15.2
napajeni VYP: Jiny nez vySe uvedeny stav
123 KEBN Synchronizovany provoz pii vypadku KEB - inverze
napéjeni —inverze
124 TVS Probiha funkce rozmitani kmitoctu ZAP: Probiha funkce rozmitani kmitoctu 6.35
VYP: Jiny nez vySe uvedeny stav
125 TVSN Probiha funkce rozmitani kmitoctu - inverze [ TVS - inverze
126 TVSD Probiha dobéh funkce rozmitani kmitoctu ZAP: Probiha dobéh funkce rozmitani kmitoctu
VYP: Jiny nez vySe uvedeny stav
127 TVSDN Probiha dobéh funkce rozmitani kmito¢tu - TVSD - inverze
inverze
128 LTA Varovani vymény dilt ZAP: Chladici ventilator, kondenzator fidici desky nebo 6.24.14
kondenzator silového obvodu dosahl doby pro vyménu
dild
VYP: Chladici ventilator, kondenzator Fidici desky ani
kondenzator silového obvodu nedosahl doby pro
vyménu dila
129 LTAN Varovani vymény dilt - inverze LTA - inverze
130 POT Predvarovani prekroc¢eni momentu ZAP: Momentovy proud je 70% z nastavené hodnoty F & {5 6.24.9
nebo vétsi
VYP: Momentovy proud je mensi nez £ 5 {5x70%-F 5 {5
131 POTN Predvarovani pfekro¢eni momentu - inverze | POT - inverze
132 FMOD Volba zpUsobu nastaveni kmito&tu 1/2 ZAP: Volba zpuisobu nastaveni kmitoctu 2 (F 2/ & 7) 5.6
VYP: Volba zplisobu nastaveni kmito&tu 1 (F 1157 o)
133 FMODN Volba zpUsobu nastaveni kmito&tu 1/2 - FMOD - inverze
inverze
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e Tabulka funkci digitalnich vystupd 3

Funkce . Odkaz na
& Kod Funkce Funkce E6581697
136 FLC Prepinani mistné /dalkové ZAP: Mistni rezim ovladani 5.6
VYP: Jiny neZ vySe uvedeny stav
137 FLCN Prepinani mistné /dalkové - inverze FLC - inverze
138 FORCE Vnuceny provoz ZAP: Probiha vnuceny provoz 6.25
VYP: Jiny neZ vySe uvedeny stav
139 FORCEN | Vnuceny provoz - inverze FORCE - inverze
140 FIRE Probiha provoz pfi zadaném kmitoctu ZAP: Probiha provoz pfi zadaném kmitoctu
VYP: Jiny neZ vySe uvedeny stav
141 FIREN Probiha provoz pfi zadaném kmitoctu - FIRE - inverze
inverze
144 PIDF Signal shody s ZH kmitoctu ZAP: Kmitoget zadany pomoci £ 389 a £ 359 jsou 6.34
vpasmu £F 157, 6.20
VYP: Jiny nez vyse uvedeny stav
145 PIDFN Signal shody s ZH kmitoétu - inverze PIDF - inverze
146 FLR Signal poruchy (v&. doby autoresetu) ZAP: Porucha nebo autoreset ménice 6.15.3
VYP: jiny nez vySe uvedeny stav
147 FLRN Signal poruchy (v&. doby autoresetu) - FLR - inverze
inverze
150 PTCA Varovani detekce PTC tepelné ochrany ZAP: Hodnota odporu termistoru je F & 4 & nebo vy3si 6.24.15
VYP: Hodnota odporu termistoru je niz8i nez f646
151 PTCAN Varovani detekce PTC tepelné ochrany — PTCA - inverze
inverze
152 STO Signal bezpe¢ného udrzeni v klidu ZAP: Signal bezpe¢ného udrzeni v klidu 9.3
VYP: Jiny neZ vySe uvedeny stav
153 STON Signal bezpe¢ného udrZeni v Klidu - inverze | STO - inverze
154 DISK Varovani prerugeni signalu na VIB ZAP: Hodnota signalu na svorce VIB je F & 5 5 nebo mensi 6.24.13
VYP: Hodnota signalu na svorce VIB je vétsi nez F 5 3 3
155 DISKN Varovani preruseni signalu na VIB - inverze DISK - inverze
156 L1 Stav svorky F ZAP: Svorka F je ve stavu ZAP 722
VYP: Svorka F je ve stavu VYP
157 LITN Stav svorky F - inverze LI1 - inverze
158 L2 Stav svorky R ZAP: Svorka R je ve stavu ZAP
VYP: Svorka R je ve stavu VYP
159 LI2N Stav svorky R - inverze LI2 - inverze
160 LTAF Varovani vymény chladiciho ventilatoru ZAP: Chladici ventilator dosahl doby pro vyménu 6.24.14
VYP: Chladici ventilator nedosahl doby pro vyménu
161 LTAFN Varovani vymény chladiciho ventilatoru - LTAF - inverze
inverze
162 NSA Varovani pogtu startt ZAP: Poget startti je £ & 4 & nebo vatsi 6.24.16
VYP: Pocet start(i je mensi nez £ 5 4§
163 NSAN Varovani poétu startli - inverze NSA - inverze
166 DACC Aktivni rozbéh ZAP: Probiha rozbéh 722
VYP: Jiny neZ vySe uvedeny stav
167 DACCN Aktivni rozbéh - inverze DACC - inverze
168 DDEC Aktivni dobéh ZAP: Probiha dobéh
VYP: Jiny neZ vySe uvedeny stav
169 DDECN Aktivni dobéh - inverze DDEC - inverze
170 DRUN Chod pfi konstantnich otackach ZAP: Probiha provoz se stalymi otackami
VYP: Jiny neZ vySe uvedeny stav
171 DRUNN Chod pfi konstantnich otackach - inverze DRUN - inverze
172 DDC DC brzdéni ZAP: Probiha DC brzdéni 6.8.1
VYP: Jiny neZ vySe uvedeny stav
173 DDCN DC brzdéni - inverze DDC - inverze
174 az 179 Koeficient uréeny vyrobcem - *1

*1: Koeficienty uréené vyrobcem jsou parametry nastavované vyrobcem. Hodnotu téchto parametrd nemérite.
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Fukee | kou Funkce Funkce Odkaz

222 LSFO1 Vystup My function 1 ZAP: Vystup My function 1 je ZAP 6.36
VYP: Vystup My function 1 je VYP

223 LSFO1N | Vystup My function 1 - inverze LSFO1 - inverze

224 LSFO2 Vystup My function 2 ZAP: Vystup My Function2 je ZAP
VYP: Vystup My Function2 je VYP

225 LSFO2N | Vystup My function 2 - inverze LSFO2 - inverze

226 LSFO3 Vystup My function 3 ZAP: Vystup My Function3 je ZAP
VYP: Vystup My Function3 je VYP

227 LSFO3N | Vystup My function 3 - inverze LSFO3 - inverze

228 LSFO4 Vystup My function 4 ZAP: Vystup My Function4 je ZAP
VYP: Vystup My Function4 je VYP

229 LSFO4N | Vystup My function 4 - inverze LSFO4 - inverze

230 LSFO5 Vystup My function 5 ZAP: Vystup My Function5 je ZAP
VYP: Vystup My Function5 je VYP

231 LSFO5N | Vystup My function 5 - inverze LSFO5 - inverze

232 LSFO6 Vystup My function 6 ZAP: Vystup My Function6 je ZAP
VYP: Vystup My Function6 je VYP

233 LSFO6N | Vystup My function 6 - inverze LSFO6 - inverze

234 LSFO7 Vystup My function 7 ZAP: Vystup My Function7 je ZAP
VYP: Vystup My Function7 je VYP

235 LSFO7N | Vystup My function 7 - inverze LSFO7 - inverze

236 LSFO8 Vystup My function 8 ZAP: Vystup My Function8 je ZAP
VYP: Vystup My Function8 je VYP

237 LSFO8N | Vystup My function 8 - inverze LSFO8 - inverze

238 LSFO9 Vystup My function 9 ZAP: Vystup My Function9 je ZAP
VYP: Vystup My Function9 je VYP

239 LSFO9N | Vystup My function 9 - inverze LSFQOQ - inverze

240 LSFO10 | Vystup My function 10 ZAP: Vystup My Function10 je ZAP
VYP: Vystup My Function10 je VYP

241 LSFO10N | Vystup My function 10 - inverze LSFO10 - inverze

242 LSFO11 Vystup My function 11 ZAP: Vystup My Function11 je ZAP
VYP: Vystup My Function11 je VYP

243 LSFO11N | Vystup My function 11 - inverze LSFO11 - inverze

244 LSFO12 | Vystup My function 12 ZAP: Vystup My Function12 je ZAP
VYP: Vystup My Function12 je VYP

245 LSFO12N | Vystup My function 12 - inverze LSFO12 - inverze

246 LSFO13 | Vystup My function 13 ZAP: Vystup My Function13 je ZAP
VYP: Vystup My Function13 je VYP

247 LSFO13N | Vystup My Function13 - inverze LSFO13 - inverze

248 LSFO14 | Vystup My Function14 ZAP: Vystup My Function14 je ZAP
VYP: Vystup My Function14 je VYP

249 LSFO14N | Vystup My Function14 - inverze LSFO14 - inverze

250 LSFO15 | Vystup My Function15 ZAP: Vystup My Function15 je ZAP
VYP: Vystup My Function15 je VYP

251 LSFO15N | Vystup My Function15 - inverze LSFO15 - inverze

252 LSFO16 | Vystup My Function16 ZAP: Vystup My Function16 je ZAP
VYP: Vystup My Function16 je VYP

253 LSFO16N | Vystup My Function16 - inverze LSFO16 - inverze

254 AOFF Trvale VYP Trvale VYP 722

255 AON Trvale ZAP Trvale ZAP

Pozn. 1: Funkce s &islem, které neni uvedeno v tabulce vy$e, maji vyznam ,Zadna funkce®. Jejich vystupni signal je trvale "VYP"

u funkci se sudym &islem a trvale "ZAP" u funkci s lichym cislem.
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